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01. INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

ce Produkt ten posiada certyfikat zgodnoSci z normami bezpieczenstwa Wspolnoty
Europejskiej (WE).

Niniejszy produkt jest zgodny z Dyrektywa 2011/65/UE Parlamentu Europejskiego i Rady
z dnia 8 czerwca 2011 r. w sprawie ograniczenia stosowania niektorych niebezpiecznych
substancji w sprzecie elektrycznym i elektronicznym (RoHS) oraz z Dyrektywa Delegowana
(UE) 2015/863 Komisji. (Obowiazuje w krajach posiadajacych systemy recyklingu).

RoHS

Oznaczenie umieszczone na produkcie lub w dokumentacji wskazuje, ze produkt
oraz akcesoria elektroniczne (np. tadowarka, kabel USB, komponenty elektroniczne,
elementy sterujace itp.) nie moga by¢ utylizowane wraz z innymi odpadami komunalnymi
po zakonczeniu okresu uzytkowania. Aby zapobiec potencjalnym zagrozeniom dla
srodowiska lub zdrowia ludzi wynikajacym z niekontrolowanego wyrzucania odpadow,
nalezy oddzieli¢c te elementy od innych typow odpadow i poddac je recyklingowi w
sposob odpowiedzialny, wspierajac zrownowazone wykorzystanie zasobow. Uzytkownicy
indywidualni powinni skontaktowac sig¢ ze sprzedawca, u ktorego zakupili produkt, lub z
wtasciwg krajowa agencja ochrony Srodowiska w celu uzyskania informacji o miejscach i
sposobach bezpiecznego przekazania takich odpadow do recyklingu.

Uzytkownicy biznesowi powinni skontaktowac sie ze swoim dostawca i zweryfikowac
postanowienia umowy zakupu. Produkt i jego akcesoria elektroniczne nie moga byc
mieszane z innymi odpadami komercyjnymi.

13

To oznaczenie wskazuje, ze baterie nie powinny by¢ wyrzucane wraz z innymi odpadami
komunalnymi po zakonczeniu ich uzytkowania. Baterie nalezy przekazywac do
wyznaczonych punktow selektywnej zbiorki w celu recyklingu.

=

Rozne rodzaje opakowan (karton, tworzywo sztuczne itd.) nalezy poddac selektywnej
zbiorce i recyklingowi. Nalezy je segregowac i oddawac do odpowiednich strumieni
recyklingowych.

™
»

To oznaczenie wskazuje, ze produkt oraz akcesoria elektroniczne (np. tadowarka,
kabel USB, komponenty elektroniczne, elementy sterujace itd.) sg narazone na ryzyko
porazenia pragdem elektrycznym wskutek bezposSredniego lub posredniego kontaktu z
energia elektryczna. Nalezy zachowac ostroznoSc podczas obstugi produktu i stosowac
sie do wszystkich procedur bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukgji.

¢

OGOLNE OSTRZEZENIA

- Niniejszainstrukcja zawiera kluczowe informacje dotyczace bezpieczenstwaiuzytkowania.
Przed rozpoczeciem instalacji lub uzytkowania nalezy doktadnie zapoznac sie z catoscia
instrukcji i przechowywac ja w miejscu dostepnym do pozniejszego wgladu.

* Produkt jest przeznaczony wytacznie do uzytkowania zgodnie z opisem w niniejsze]
instrukcji. Jakiekolwiek inne uzycie lub dziatanie niewymienione w instrukcji jest
zabronione, poniewaz moze doprowadzi¢ do uszkodzenia produktu oraz stwarzac
zagrozenie dla zdrowia i zycia.

- Instrukcja jest skierowana gtownie do wykwalifikowanych technikow i nie zwalnia
uzytkownika z obowigzku zapoznania sie z czeScia ,Normy uzytkownika”, aby zapewnic
prawidtowe dziatanie urzadzenia.

-Instalacja i naprawa produktu moga byc wykonywane wytacznie przez osoby
wykwalifikowane i p05|adajqce specjalistyczne uprawnienia, w celu zapewnienia
zgodnosci wszystkich czynnosa z obowigzujagcymi normami i przepisami. Osobom
niewykwalifikowanym i niedoSwiadczonym zabrania sie podejmowania jakichkolwiek
dziatan, chyba ze zostaty one wyraznie wskazane przez technika specjaliste.
Instalaqemuszqbycregularnlekontrolowanepod kqtemwystgpowanlanlezrownowazenla
oraz oznak zuzycia kabli, sprezyn, zawiasow, rolek, wspornikow i innych elementow
mechanicznych.

* Nie nalezy uzywac produktu, jeSli wymaga on naprawy lub regulacji.




01. INSTRUKCJE BEZPIECZENSTWA

- Podczas wykonywania czynnoSci serwisowych, czyszczenia lub wymiany czeSci
nalezy odtaczyC produkt od zrodta zasilania. Dotyczy to rowniez wszelkich czynnosci
wymagajacych otwarcia obudowy urzadzenia.

- Uzytkowanie, czyszczenle i konserwacja produktu moga byc wykonywane przez kazda
osobe w wieku oSmiu lat lub starsze oraz przez osoby o ograniczonych zdolnoSciach
fizycznych, sensorycznych lub umystowych, albo osoby bez wiedzy o produkcie, pod
warunkiem ze znajduja si¢ one pod nadzorem oraz otrzymaty instrukcje od 0sob
doswiadczonych w bezpiecznym uzytkowaniu produktu i Swiadomych zagrozen oraz
ryzyka zwigzanego z jego obstuga.

- Dzieci nie powinny bawic sie produktem ani urzadzeniami otwierajgcymi, aby zapobiec
przypadkowemu uruchomieniu drzwi lub bramy z napedem.

- Jesli przewod zasilajacy jest uszkodzony, musi zosta¢ wymieniony przez producenta,
autoryzowany serwis lub inne osoby o odpowiednich kwalifikacjach technicznych, aby
uniknac zagrozenia.

- Urzadzenie musi byc odtaczone od sieci elektrycznej podczas wyjmowania baterii.

- Nalezy zapewnic, aby nie dochodzito do zablokowania pomigdzy czescig ruchoma a
elementami statymi wskutek ruchu otwierajacego elementu napedzanego.

OSTRZEZENIA DLA TECHNIKOW

- Przed rozpoczeciem procedur instalacyjnych nalezy upewnic sig, ze posiadasz wszystkie
urzadzenia i materiaty niezbedne do wykonania instalacji produktu.

- Sprawdz stopien ochrony IP oraz zakres temperatur pracy, aby upewnic sig, ze produkt
nadaje sie do miejsca instalacji.

- Przekaz instrukcje obstugi uzytkownikowi i poinformuj go o sposobach postepowania w
sytuacji awaryjnej.

- Jezeli automat zostat zamontowany na bramie wyposazonej w furtke, nalezy zainstalowac
mechanizm blokady furtki w czasie pracy bramy.

- Nie instaluj produktu ,,do gory nogami” ani na elementach, ktore nie sa w stanie utrzymac
jego ciezaru. W razie potrzeby dodaj uchwyty lub wsporniki w newralgicznych miejscach,
aby zapewnic bezpieczenstwo automatyki.

» Nie instaluj produktu w strefach zagrozonych wybuchem.

- Urzadzenia bezpieczenstwa muszg zabezpieczac przed ryzykiem zgniecenia, przeciecia,
wciggniecia oraz wszelkimiinnymiobszaraminiebezpiecznymi bramy lub drzwiznapedem.

- Zweryfikuj, czy elementy przeznaczone do automatyzacji (bramy, drzwi, okna, rolety
itp.) s3 w petni sprawne, prawidtowo wypoziomowane i ustawione. Sprawdz rowniez, czy
mechaniczne ograniczniki znajduja sie w odpowiednich miejscach.

- Ptyte sterujaca nalezy zainstalowaC w miejscu chronionym przed dziataniem ptynow
(deszcz, wilgoc itp.), pytu oraz szkodnikow.

- Wszystkie przewody elektryczne nalezy poprowadzic w rurkach ochronnych, aby
zabezpieczyc je przed obcigzeniami mechanicznymi, w szczegOlnoSci przewod zasilajacy.
Nalezy pamietac, ze wszystkie kable muszg wchodzi¢ do ptyty sterujacej od dotu.

-Jezeli automat ma byc instalowany na wysokosu powyzej 2,5 m nad poziomem
podtogi lub poziomem dostepnym, nalezy stosowac minimalne wymagania w zakresie
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia dotyczace uzytkowania sprzgtu roboczego, zgodnie z
Dyrektywa 2009/104/WE Parlamentu Europejskiego i Rady z dnia 16 wrzesnia 2009 r.

«Przymocuj trwata etykiete dotyczaca recznego odblokowania mozliwie najblizej
mechanizmu odblokowujacego.

- Nalezy zapewnic Srodki odtaczajace, takie jak wytacznik lub wytacznik nadpradowy w
rozdzielnicy elektrycznej, umieszczone na statych przewodach zasilajgcych produkt —
zgodnie z obowigzujacymi zasadami instalacji.

- Jezeli instalowany produkt wymaga zasilania 230 V AC lub 110 V AC, nalezy upewnic sig, ze
jest on podtaczony do rozdzielnicy wyposazonej w uziemienie.
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- Produkt moze byc zasilany wytacznie niskim napieciem bezpiecznym poprzez ptyte
sterujaca (dotyczy tylko silnikow 24 V).

Elementy/produkty 0 masie przekraczajacej 20 kg nalezy przenosic ze szczegolnq
ostroznoscia z uwagi na ryzyko urazu. Zaleca sie stosowanie odpowiednich systemow
pomocniczych przeznaczonych do przenoszenia lub podnoszenia ciezkich przedmiotow.
-Zwracaj szczegolna uwage na zagrozenie zwigzane z upadkiem elementow lub

niekontrolowanym ruchem drzwi/bram podczas instalacji lub eksploatacji tego produktu.

OSTRZEZENIA DLA UZYTKOWNIKOW

- Przechowuj te instrukcje w bezpiecznym miejscu, aby moc skorzystac z niej w razie
potrzeby.

- Jesli produkt wejdzie w kontakt z ptynami, do czego nie jest przystosowany, nalezy
natychmiast odtaczyC go od zasilania, aby uniknac zwarcia, i skontaktowac sie z
wykwalifikowanym technikiem.

- Upewnij sig, ze technik przekazat Ci instrukcje obstugi i poinformowat Cie o sposobach
postepowania w sytuacjach awaryjnych.

- Jesli system wymaga naprawy lub modyfikacji, odblokuj automat, wytacz zasilanie i nie
uzywaj urzadzenia do momentu przywrocenia petnych warunkow bezpieczenstwa.

- W przypadku zadziatania wytgcznika nadpradowego lub przepalenia bezpiecznika nalezy
zlokalizowac usterke i usunac ja przed ponownym zatgczeniem wytacznika lub wymiana
bezpiecznika. Jesli usterka nie moze zostaC usunieta wedtug wskazowek z instrukgji,
skontaktuj sie z technikiem.

- Utrzymuj strefe _pracy bramy z napedem wolng od przeszkod podczas ruchu bramy i nie
probuj wywierac sity przeC|WneJ do jej ruchu.

- Nie wykonuj zadnych czynnosSci na elementach mechanicznych ani zawiasach, jesli

produkt jest w ruchu.

ODPOWIEDZIALNOSC

- Dostawca nie ponosi odpowiedzialnosci w nastepujacych przypadkach:

+ Awaria lub deformacja produktu wynikaja z nieprawidtowej instalacji, uzytkowania lub
konserwacji.

- Nieprzestrzegania norm bezpieczenstwa podczas instalacji, uzytkowania lub
konserwacji produktu.

* Nieprzestrzegania instrukcji zawartych w niniejszej dokumentacji.

+ Uszkodzen spowodowanych nieautoryzowanymi modyflkaqaml

« W powyzszych przypadkach gwarancja traci waznosc.

MOTORLINE ELECTROCELOS SA.
Travessa do Sobreiro, n29
4755-474 Rio Covo (Santa Eugénia)
Barcelos, Portugal

LEGENDA SYMBOLI:
- Wazne uwagi dotyczace
bezpieczenstwa

- Przydatne informacje r - Informacje dotyczace
ztaczy

- Informacje dotyczace « Informacje dotyczace
programowania przyciskow

oy * Informacje dotyczace
potencjometru

E‘\
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02. CENTRALA STERUJACA

OPIS CENTRALI STERUJACE)

Jest to centrala sterujaca do drzwi automatycznych i bram. Wyposazona w inteligentny modut zasilajacy, centrala sterujaca umozliwia

precyzyjna regulacje predkosci silnika, zapewniajac optymalng wydajnos¢ w roznych sytuacjach.

Gtowne cechy:

+ Kompatybilnosc z silnikami asynchronicznymi: mozliwos¢ sterowania silnikami indukcyjnymi o mocy od 350 W do 2200 W przy uzyciu

potaczen trojkatnych.

+ Kompatybilnosc z silnikami synchronicznymi: mozliwos¢ sterowania silnikami z magnesami trwatymi o mocy 1500 W i 2300 W.
* Kompatybilnos¢ z typami drzwi/bram: ta centrala sterujaca moze by¢ uzywana do sterowania bramami szybkobieznymi , bramami

segmentowymi i bramami przesuwnymi.

« Tryby sterowania: Obstuguje zarbwno mechaniczne systemy wytacznikow krancowych, jak i bardziej zaawansowane systemy z
enkoderem kwadraturowym lub enkoderem absolutnym, spetniajac specyficzne potrzeby kazdej instalacji.

* Wejscia bezpieczenstwa: Zawiera dedykowane wejscia dla fotokomorek bezpieczenstwa, z obstuga systemow 8k2 i OSE, zwigkszajac

ochrone podczas dziatania bramy.

* Prosty i intuicyjny interfejs uzytkownika: rezystancyjny wyswietlacz dotykowy zintegrowany z pokrywa centrali sterujacej utatwia dostep

do parametrow i ich konfiguracje, umozliwiajac technikowi dokonywanie regulacji bez koniecznosci otwierania urzadzenia.

« Funkcjonalna konstrukcja: centrala sterujgca jest wyposazona w przyciski wbudowane w obudowe, ktore upraszczaja potaczenia i

nadaja urzadzeniu nowoczesny i atrakcyjny wysglad.

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA

MC415 to elektroniczna centrala sterujgca do silnikow indukcyjnych z wbudowanym systemem sterowania radiowego, opracowana z mysla
0 automatyzacji bram szybkobieznych, bram segmentowych i bram przesuwnych.

- Zasilanie centrali sterujacej

230Vac 50Hz

- Wyjscie dla Swiatta ostrzegawczego

230Vac

* Wyjscie dla silnika

3*230Vac 2300W maks.

* Wyjscie dla akcesoriow pomocniczych

24V 4.8W maks.

« Wyjscie dla urzadzen zabezpieczajacych i przyciskow 24Vdc
» Temperatura pracy 0d -25°C do +55°C
» Wbudowany odbiornik radiowy 433.92 MHz

» Kompatybilne piloty zdalnego sterowania

12 bitow lub kod zmienny

 Maksymalna pojemnos¢ pamieci

100 (petne otwarcie) - 100 (otwarcie dla pieszych)

« Bezpiecznik F1

16A 250V (powolny efekt)

« Bezpiecznik F2

1A 250V (powolny efekt)

« Ekran dotykowy do programowania bramy i wizualizacji stanu

Tak

» Pobor mocy w trybie czuwania

Tryb czuwania aktywnego: <0,5W
Standardowy tryb czuwania: 5W

WYMIARY

163

Wymiary w mm

128
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02. CENTRALA STERUJACA

OPIS ZtACZY

WY)SCIA
WIELOFUNKCY)NE

PRZ_EKAiNIK
WYJSCIOWY 1

PRZEKAZNIK
WY)SCIOWY 2

KORBA

+24V AUX

FOTOKOMORKA 1

FOTOKOMORKA 2

BEZPIECZNIK TERMICZNY

ENKODER

PAS BEZPIECZENSTWA

WY£ACZNIK KRANCOWY

WYEACZNIK KRANCOWY
POWOLNY

OSE

ENKODER
KWADRATUROWY

AWARYJNE

WEJSCIA PRZYCISKOW

E. HAMULEC

MIGANIE

SILNIK

ZASILANIE

ZIEMIA

HAMULEC RES

LCD
PANEL STEROWANIA
LACZE

ANTENA

EEPROM
MMR15
COMM

8

Q1

(7]

S/E

3
OTWORZ
ZAMKNI)
)

STOP
NACISK

LINIA
NEUTRALNA
ZIEMIA
ZIEMIA
ZIEMIA

L

N

01

02

Zewnetrzne wejscie +12 V [ wyjscie +12 Vdc do zasilania
tasmy RGB o maksymalnej mocy 1,2 W
GND do zasilania taSmy RGB

03

04

Wyjécie wielofunkcyjne 3 - maks. 20 W z zewnetrznym | To ztacze dziata tylko w

zasilaniem przypadku zastosowania
Wyjscie wielofunkcyjne 2 - maks. 20 W z zewnetrznym | modutu MM90-RGB
zasilaniem

Wyjscie wielofunkcyjne 1 - maks. 20 W z zewngtrznym

zasilaniem

Wspalny przekaznik

06 + WyjScie przekaznika NC

07 « Wyjscie przekaznika NO Maks. 30V, 1A
08 « Wspolny przekaznik

09 + WyjScie przekaznika NC

10 « Wyjscie przekaznika NO Maks. 30V, 1A

Sygnat recznej korby
+24V Aux (maks. 0,6W)
+24V Aux (maks. 0,6W)
GND

Wyjscie 24 V dla akcesoriow (maks. 12 W)
WyjScie 0 V dla zasilania akcesoriow

Wyjscie testowe
Wejscie NC dla fotokomorki 1
GND

+24V Maks. 4,2 W dla dwoch

Wyjscie testowe fotokomorek

23 « Wejscie NC dla fotokomorki 2

24 + GND

25 « +24V

26 - Sygnat bezpiecznika termicznego
27 -+ GND

28 + SygnatA

29 - SygnatB

30 « +12V(maks. 1 W)

31 + GND

Sygnat krawedzi bezpieczenstwa 1 (8K2)
Sygnat krawedzi bezpieczenstwa 2 (8K2)
GND

Wejscie wytacznika krancowego otwarcia NC
WejScie wytacznika krancowego zamknigcia NC
GND

Wejscie wytacznika krancowego spowolnienia przy otwarciu NC
Wejscie wytacznika krancowego spowolnienia przy zamknigciu NC
GND

41 « +24V (maks. 1,2W)

42 - Sygnat czujnika optycznego dla krawedzi bezpieczenstwa

43 + GND

44 « +5V (maks. 0,5W)

45 - GND Enkoder kwadraturowy

powinien miec 100 punktow

Sygnat enkodera kwadraturowego Q1 2
V8 g0 Q na obrot

Sygnat enkodera kwadraturowego Q2

Sygnat awaryjny NC
GND

Wejscie NO dla zewnetrznego przycisku OTWORZ
Wejscie NO dla zewnetrznego przycisku ZAMKNIJ
GND

Wejscie NO dla zewnetrznego przycisku STOP
Wejscie NO dla zewnetrznego przycisku PUSH
GND

Faza hamulca elektrycznego (230 V)

Neutralna faza hamulca elektrycznego Elektryczny hamulec MAX 70 W

Faza Swiatta migajacego (230 V)
Neutralna faza Swiatta migajacego

+ lampka ostrzegawcza

Faza silnika U
Faza silnika vV
Faza silnika W

Maks. 2300W

Faza 230Vac
Neutralna
Uziemienie zasilania

Uziemienie silnika
Uziemienie silnika

VBUS (zacisk potaczeniowy do rezystora hamujacego o rezystancji 110 omow)
GND przez MOSFET (zacisk ten jest podtaczony do GND przez MOSFET, ktory taczy sie z GND, gdy
system roztadowuje energie przez rezystor)

Ztacze do podtaczenia wySwietlacza rezystancyjnego

Ztacze do podtaczenia panelu z przyciskami znajdujacymi sie w opakowaniu produktu

WejScie typu C do podtaczenia MCONNECT LINK

Cyfrowe GND
Ztacze antenowe (biegun goracy)

Miejsce na pamie¢ zewnetrzna

Ztacze dla modutu odbiorczego MMR15

Ztacze dla modutu komunikacyjnego do realizacji funkcji INTERLOCK lub MASTER/SLAVE
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OPIS DIOD LED

; : ——

Dioda LED gasnie, gdy sygnat fotokomorki 1 zostaje przerwany.

Dioda LED gasnie, gdy sygnat fotokomorki 2 zostaje przerwany.

Dioda LED gasnie, gdy zabezpieczenie termiczne silnika zostaje przerwane.

Dioda LED gasnie, gdy wytacznik krancowy otwarcia zostaje przerwany.

Dioda LED gasnie, gdy wytacznik krancowy zamknigcia zostaje przerwany.

Dioda LED gasnie, gdy wytacznik krancowy spowolnienia otwarcia zostaje przerwany.

Dioda LED gasnie, gdy wytacznik kranc

Dioda LED gasnie, gdy sygnat przycisku awaryjnego zostaje przerwany.

Dioda LED $wieci sie, gdy aktywny jest zewnetrzny przycisk ,0TWORZ",

Dioda LED Swieci sig, gdy aktywny jest zewnetrzny przycisk ,ZAMKNIJ".

Dioda LED Swieci sie, gdy aktywny jest zewnetrzny przycisk ,,STOP”.

Dioda LED Swieci sie, gdy aktywny jest zewnetrzny przycisk ,,PUSH".

L]
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03. INSTALACJA

INSTALACJA MCONNECT LINK (OPCJONALNIE)

Poniewaz Motorline eksportuje swoje produkty do wielu krajow, menu jest domyslnie ustawione na jezyk angielski.
Jesli uzytkownik chce zmienic jezyk, powinien uzy¢ modutu Wi-Fi MCONNECT LINK i wybrac zadany jezyk za pomoca aplikacji
MCONNECT.

PODSTAWOWE ETAPY INSTALAC]I

01- Podtacz wszystkie akcesoria zgodnie ze schematem potaczen.
02 Wiacz zasilanie
03+ Przed rozpoczeciem ruchu silnika wejdz do menu, wprowadzajac nastepujace hasto (“0000”).

a- Sprawdz wybrany typ silnika i moc (Ustawienia silnika -> Wybor silnika) i w razie potrzeby zmien.

< MOTOR SETTINGS

(_) _:;) D) * B OPENING SETTINGS @
OUTPUTS  INPUT BUTTONS e AD RTINS SIS TS @
Q §

0O X l MOTOR SELECTION (%) ©) l
INFORMATION TRANSMITTER SECURITY SETTINGS ‘

b- Sprawdz wybrany typ bramy (Ustawienia -> Typ drzwi) i w razie potrzeby zmien.
¥ SETTINGS R

MAINTENANCE CYCLE NUMBER @
MOTOR POSITION

SETTINGS ADJUSTMENTS POSITION DEVICE @

Q 0O @X l DOOR TYPE ©) l
INFORMATION TRANSMITTER SECURITY LA TTINGS
CEEE—

OUTPUTS INPUT BUTTONS

¥ SETTINGS Al wykonanymi potaczeniami.

MAINTENANCE CYCLE NUMBER @
MOTOR POSITION

SETTINGS ADJUSTMENTS POSITION DEVICE i @

OUTPUTS INPUT BUTTONS

Q "E O X DOOR TYPE

INFORMATION TRANSMITTER SECURITY ETTINGS

d- W razie potrzeby dostosuj predkosc silnika (Ustawienia silnika -> Ustawienia otwierania / Ustawienia zamykania)

o 3 o O] l OPENING smmesi) 1O l

OUTPUTS INPUT BUTTONS i E%Tﬁgs AD’Z‘J:'TTJAOE":TS e — T_@]

Q ’i O >& MOTOR SELECTION

INFORMATION TRANSMITTER SECURITY SETTINGS

®

e* Zmien hasto, aby umozliwi¢ dostep w przysztosci.

10 Markaviine®
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03. INSTALACJA

INSTALACJA MCONNECT LINK (OPCJONALNIE)

04+ Wyjdz z menu.
05+ Sprawdz, czy ruch bramy jest zgodny z tym pokazanym na wysSwietlaczu.
06 Wroc do menu.

07- W razie potrzeby zmien kierunek dziatania centrali sterujacej (Ustawienia -> KIERUNEK SILNIKA)

< ¥ SETTINGS

SETTINGS ADJUSTMENTS AUTOMATIC CLOSE

m MOTOR DIRECTION
OUTPUTS  INPUT BUTTONS MOTOR POSITION ‘

INFORMATION TRANSMITTER SECURITY SETTINGS

Q ? ‘ x DATE AND TIME

08+ Wykonaj programowanie kursu (Regulacja pozycji -> Programowanie catkowitego kursu)

D POSITION ADJUSTMENT @

TOTAL COURSE PROGRAMMING

2OSITION

SETTINGS )l PEDESTRIAN RATIO

OUTPUTS INPUT BUTTONS

Q O OPENING POSITION

INFORMATION TRANSMITTER SECURITY SETTINGS

09- W razie potrzeby dostosuj pozycje spowolnienia drzwi (Regulacja pozycji -> Pozycja spowolnienia otwierania/Pozycja spowolnienia
zamykania)

3 Q (E CLOSING POSITION ®

OUTPUTS INPUT BUTTONS REWEY

seives JSTMENTS OPENING SLOWING POSITION O]

Q (] 0O X l CLOSING SLOWING POSITIONG) ©) l
INFORMATION TRANSMITTER SECURITY SETTINGS
CEE——

10- Dostosuj czutosc silnika (Ustawienia silnika -> Wykrywanie pradu -> Czutosc)

< c MOTOR SETTINGS A < CURRENT DETECTION ]

_3 (ﬁ E MOTOR BRAKING FULL CLOSE CURRENT LIMIT
IOTOR

OUTPUTS INPUT BUTTONS - ROSIION
‘””GS soawsvents | CURRENT DETECTION SENSIBILITY (D)
Q T 0 % | wororrorau ‘r

INFORMATION TRANSMITTER SECURITY SETTINGS

11 Wiacz lub wytacz zabezpieczenia (Zabezpieczenia)

Motorline
pLL-Ai e i]

9

MOTOR POSITION
OUTPUTS INPUT BUTTONS SETTINGS ADJUSTMENTS

Q [ O A

INFORMATION TRANSMITTER ‘CURITV SETTINGS

12+ Zaprogramuj pilota (Nadajnik -> DODAJ OGOLNY/DODA)J NADAJNIK PIESZY)

T TRANSMITTER

ADD TOTAL TRANSMITTER d 0O

Q O X DISTANCE PROGRAMMING

INFORMATION ) SMI SECURITY SETTINGS

US| INUTBUTION GG solusments ADD PEDESTRIAN TRANSMITTER i

»” l'ne@ 1



04. NAWIGACJA PO MENU

NAWIGACJA PO MENU

Poza menu Motorline 12:15

Ekran pokazuje stan bramy i, jesli jest dostepny, czas Dostep do menu
pozostaty do ruchu bramy. Menu ?,I':)FOSZCZOFIG
+Klikniecie na ekranie spowoduje wysSwietlenie

uproszczonego menu.

Menu uproszczone

«Celem menu uproszczonego jest zapewnienie tatwego
dostepu do informacji i parametrow, ktore nie maja wptywu
na dziatanie bramy.

+Dostep do podmenu INFORMACJE mozna uzyskac podczas
ruchu bramy, poniewaz stuzy ono gtownie do sprawdzania

istotnych informacji w czasie rzeczywistym. Dostep do menu )
Menu uproszczone y SECURITY sETTiNGs

Dostep do menu
zaawansowanego

+Jednak dostep do podmenu NADAJNIK jest mozliwy
tylko wtedy, gdy brama jest nieruchoma, aby zapobiec
niezamierzonemu ruchowi.

Dostep do menu zaawansowanego

-Pozostate menu sa dostepne tylko wtedy, gdy brama jest

zatrzymana, poniewaz maja one wptyw na dziatanie bramy. Usun znak

+Aby odblokowa¢ menu zaawansowane, nalezy wprowadzic

ustawione hasto (Ustawienie fabryczne: “0000”). 0dblokuj menu

Menu zaawansowane

*W menu zaawansowanym mozna zmieni¢ wszystkie
dostepne parametry. Parametry, do ktorych obecnie mozna Bl
uzyskac dostep, dotycza drzwi/centrali sterujacej, tj. miedzy e ) [UTRATONS) [ sermwes
innymi wien wejscia, wyjscia i silnika. =

ymi ustawien wejscia, wyjscia i silnika BoEEe Q 5 9

RFORMATON  TRANSMITTER  SECURITY
podmenu ORATO

Podmenu

*Podmenu ma gtowny temat (na przyktad: Ustawienia silnika) i zawiera liste powigzanych parametrow, ktore z kolei mozna zgrupowac
w nowym podmenu.

W zaleznosci od liczby dostepnych ustawien moze by¢ wiecej niz jedna strona.

er)é MOTOR SETTINGS POqut dO menu MOTOR SETTINGS POqut do menu
gtownego gtownego

PARAMETER 1 PARAMETER 4

Parametry PARAMETER 2

Przejdz do strony 1 Parametry
PARAMETER 3

Biezgca

strona

Biezaca

Przejdz do strony 2 strona

Zmiana parametrow na podstawie opcji 6¢ PARAMETER | Powrot do menu
gtownego

«Parametry, ktorych celem jest wybor rodzaju funkcji, sa .

podzielone na opcje, ktore zawieraja opisowa nazwe, dzieki : Mgl
czemu mozna je tatwo powigzac z rodzajem funkcji. @ wybrana
+Aby wybrac nowa opcje, wystarczy nacisnac opcje inng niz &) GFTENz opcja

aktualnie wybrana.

12 Markaviine®
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04. NAWIGACJA PO MENU

NAWIGACJA PO MENU

Zmiana parametrow opartych na wartosciach

Parametry, ktorych celem jest zmiana wartosci parametru (przyktad: predkosc silnika), wykorzystuja przyciski do zwigkszania lub
zmniejszania wartosci parametru.

+Przycisk POTWIERDZ stuzy do zapisania parametru o wartosci wyswietlanej na ekranie.

PARAMETER 2

Zmniejsz Zwigksz
parametr
Warto$¢ minimalna WartoS¢ maksymalna

Przycisk

{__ conrrm Strona zawiera
wirtualna klawiature

potwierdzenia

+Aby przyspieszy¢ wprowadzanie wartosci, mozna rowniez uzy¢ wirtualnej klawiatury. Aby uzyskac dostep do klawiatury, wystarczy
klikna¢ prostokat zawierajacy wartos¢, ktora chcesz zmienic. Po wprowadzeniu wartosci kliknij ikone potwierdzenia, aby zapisac zmiany.

«Kliknigcie ikony potwierdzenia bez wprowadzenia wartosci lub wprowadzenie wartosci poza limitami parametru spowoduje ukrycie
klawiatury.

PARAMETER 2

Usun znak

Potwierdz
zmiane

®
SOrine 13
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04. NAWIGACJA PO MENU

NAWIGACJA PO MENU

TYP SWIATEA MIGAJACEGO

WY)SCIA MENU
«OTWARTE
*ZAMKNIETE
<OTWIERANIE
«ZAMYKANIE
. «OTWIERANIE/ZAMYKANIE *ZAWSZE
PRZEKAZNIK 1 +ZATRZYMANE W POLOWIE AKTYWNE
B . PRZEKAZNIK 2 «OTWIERANIE/OTWARTE
KONFIGURACJA WYJSCIA WY)SCIE WIELOFUNKCY)NE 1 +ZAMYKANIE/ZAMKNIETE " MIGANIE
WY)SCIE WIELOFUNKCY)JNE 2 «OTWIERANIE/ZAMYKANIE/ZAMKNIETE |, IMPULS
WY)SCIE WIELOFUNKCY)NE 3 «OTWIERANIE/ZAMYKANIE/PAUZA
*NIEZAMKNIETE +«ODWROCONE
«BAD CENTRALI STERUJACE)
*CYKLE KONSERWACJA 1 8
+TEST FOTOKOMORKI (tylko dla
przekaznikow)
HAMULEC OPOZNIENIE AKTYWAC)I HAMULCA 0ms ~ 500ms
ELEKTRYCZNY OPOZNIENIE DEAKTYWAC)! HAMULCA 0ms ~ 500ms
CZAS PRZEDMIGANIA SWIATEL 0s ~ 995
§W|AT|'.0 MlGA]ACE CZAS SW'ECEN'A DlOD LED omin ~ 99min
+ZAWSZE AKTYWNE

*MIGANIE

PRZYCISKI MENU

PRZYCISK OTWARCIA

W GORE -> STOP - W DOt - STOP - W GORE
KONDOMINIUM
W GORE - STOP
TYLKO W GORE
W GORE, JESLI PRZELACZNIK GRANICZNY OTWARTY -> ZAMKNIETY
DEAD-MAN W GORE

PRZYCISK ZAMKNIECIA

TYLKO W DO
W DOk -> STOP
DEAD-MAN W DOL

PRZYCISK

W GORE > STOP - W DOt - STOP - W GORE
KONDOMINIUM
W GORE -> POWROT
TYLKO W GORE
W GORE, JESLI PRZELACZNIK GRANICZNY OTWARTY -> ZAMKNIJ
PED. -> W GORE -> STOP - W DOt - STOP - W GORE

19

PRZYCISK NADAJNIKA

W GORE > STOP - W DOt - STOP - W GORE
KONDOMINIUM
W GORE - STOP
TYLKO W GORE
W GORE, JESLI PRZELACZNIK GRANICZNY OTWARTY - ZAMKNI)

MENU USTAWIENIA SILNIKA

PREDKOSC OTWIERANIA

500RPM ~ 3000RPM

PREDKOSC POSREDNIA

VARIABLE ~ 1500RPM

USTAWIENIA OTWIERANIA

POWOLNA PREDKOSC OTWIERANIA

500RPM ~ 1500RPM

RAMPY PREDKOSCI OTWIERANIA

0,5s ~ 3s

RAMPY SPOWOLNIENIA

0,1s ~3s

PREDKOSC ZAMYKANIA 500RPM ~ 3000RPM
PREDKOSC POSREDNIA VARIABLE ~ 1500RPM
USTAWIENIA ZAMYKANIA POWOLNA PREDKOSC ZAMYKANIA 500RPM ~ 1500RPM 20
RAMPY PREDKOSCI ZAMYKANIA 0,55 ~ 35
RAMPY SPOWOLNIENIA 0,1s ~ 3s
. SILNIK INDUKCYJNY 350W | 750W | 1100W | 1500W | 2200W
WYBOR SILNIKA
SILNIK SYNCHRONICZNY 2300W
OGRANICZENIE NAPIECIA REZYSTORA HAMUJACEGO 350V ~ 380V
HAMOWANIE SILNIKA
AKTYWACJA REZYSTORA HAMUJACEGO WYE. ~ WE.

14




04. NAWIGACJA PO MENU

NAWIGACJA PO MENU

MENU USTAWIENIA SILNIKA

20

OGRANICZENIE PRADU MIEKKIE] OTWARCIA ZMIENNA
OGRANICZENIE PRADU PELNEGO OTWARCIA ZMIENNA
WYKRYWANIE PRADU OGRANICZENIE PRADU MIEKKIE ZAMYKANIE ZMIENNA
OGRANICZENIE PRADU PEENEGO ZAMYKANIE ZMIENNA
czutos¢ 0~9
MOMENT ROZRUCHOWY 0% ~20%
MOMENT OBROTOWY SILNIKA
WZROST MOMENTU OBROTOWEGO 0% ~20%
POZIOM NADNAPIECIA MAGISTRALI 370V ~ 390V
POZIOM NISKIEGO NAPIECIA MAGISTRALI 140V ~ 300V
PARAMETRY ZABEZPIECZENIA -
POZIOM NADNAPIECIA WE)SCIA 240V ~ 265V
POZIOM NISKIEGO NAPIECIA WE)SCIA 100V ~ 210V
TEMPERATURA WENTYLATORA 209C ~ 602C

RAMPY INWERS]JI

MENU REGULACJA POZYCJI

1500RPM/s ~ 6000RPM/s

PROGRAMOWANIE CALKOWITEGO

Programowanie kursu

PRZEBIEGU
WSPOLCZYNNIK PIESZYCH 0% ~ 50%
POZYCJA OTWARCIA -100 ~ 100
POZYCJA ZAMKNIECIA -100 ~ 100

POZYCJA SPOWOLNIENIA
OTWARCIA

ZMIENNA ~ 1000

MENU INFORMACJE

22

24

PREDKOSC SILNIKA Odczyt predkosci silnika
PRAD SILNIKA Odczyt prqdu silnika
NAPIECIE SILNIKA Odczyt napiecia silnika
ODNIESIENIE PREDKOSCI Odczyt predkosci referencyjnej silnika
. NAPIECIE MAGISTRALI Odczyt napiecia magistrali
ODCZYT PARAMETROW
mocC Odczyt poboru mocy
NAPIECIE WEJSCIOWE Odczyt napiecia wejsciowego
TEMPERATURA IPM Odczyt temperatury modutu IPM
KAT ENKODERA Odczyt kqta enkodera absolutnego
POZYCJA BRAMY Odczyt pozycji bramy
DIAGNOSTYKA Sprawdz stan, wejscia i wyjscia bramy.
LICZBA CYKLI Odczytaj liczbe cykli, ktore drzwi juz wykonaty.
LOGI Sprawdz btedy i logi, ktore juz wystapity. -
STAN WE)SC 0dczytaj aktualny stan wejsé.

15



04. NAWIGACJA PO MENU

NAWIGACJA PO MENU

DODAJ TRANSMITER CALKOWITY

MENU PILOT

Dodaj/usui nadajnik do sterowania brama

DODA) TRANSMITER PIESZY

Dodaj/usui nadajnik do sterowania brama dla pieszych

PROGRAMOWANIE ODLEG£OSCI

WYL. WE.

USUN WSZYSTKIE NADAJNIKI

Usun wszystkie zaprogramowane nadajniki

TRANSMITERY PIESZYCH TRYB

NADAJNIK DO TRYBU PIESZYCH
NADACZNIKI DLA TRYBU CALKOWITEGO

SILNIK

Odczyt sity sygnatu nadajnika

26

MENU BEZPIECZENSTWO

AKTYWACJA

*DEAKTYWACJA
*AKTYWACJA
*AKTYWACJA Z TESTEM

FOTOKOMORKA 1

KIERUNEK

*OTWIERANIE
*ZAMYKANIE

FOTOKOMORKA 2

RUCH BRAMY

+BRAMA JEST ODWROCONA

*BRAMA ZATRZYMUJE SIE, CZEKA 5 SEKUND,
WZNAWIA PRACE

*BRAMA ODWRACA SIE NA 2 SEKUNDY |
ZATRZYMUJE SIE

*ZATRZYMANIE BRAMY

AKTYWACJA

*DEAKTYWACJA
*AKTYWACJA

OSE

RUCH BRAMY

+BRAMA JEST ODWROCONA

+BRAMA ZATRZYMUJE SIE, CZEKA 5 SEKUND,
WZNAWIA PRACE

+BRAMA ODWRACA SIE NA 2 SEKUNDY |
ZATRZYMUJE SIE

+BRAMA ZATRZYMUJE SIE

AKTYWACJA

+DEAKTYWACJA
*AKTYWACJA

KIERUNEK

+OTWIERANIE
*ZAMYKANIE

PAS BEZPIECZEISISTWA 1
PAS BEZPIECZENSTWA 2

RUCH BRAMY

+BRAMA JEST ODWROCONA

*BRAMA ZATRZYMUJE SIE, CZEKA 5 SEKUND,
WZNAWIA PRACE

*BRAMA ODWRACA SIE NA 2 SEKUNDY |
ZATRZYMUJE SIE

*BRAMA ZATRZYMUJE SIE

WY£ACZ ODWROCENIE

0%->99%

WY£ACZ ODWROCENIE

“WYLACZ PODAZAJ ZA MNA
+ZAMKNI) NATYCHMIAST

PODAZA] ZA MNA +ZAMKNI) PO 2 SEKUNDACH TEUMIENIA
*ZAMKNI) PO OTWARCU
PODAZAJ ZA MNA 15~ 9s
ODWROC WY)SCIE BRAMY Program MX14 do odwrécenia bramy
ZATRZYMA) WY)SCIE BRAMY Program MX14 do zatrzymania bramy
*TRYB PRACY
LS 54 *ZAWSZE AKTYWNY
+30 SEKUND
CZAS AUTOTESTU .7 SEKUND
KONFIGURACJA MMR15
<WYLACZ
KONFIGURACJA BRZECZKA “WEACZ
ZMIANA CZESTOTLIWO§CI 868.0 MHz | 868.6 MHz | 869.2 MHz | 869.8 MHz
MMR15 ZATRZYMA) WYE. ~ Wk.
MMR15 ODWROC WYE. ~ WE.
MMR15 AUTOTEST WYE. ~ Wk.

27

16 Mmgtgrline



04. NAWIGACJA PO MENU

NAWIGACJA PO MENU

LICZBA CYKLI KONSERWACYJNYCH

MENU USTAWIENIA

0 K cykli - 200 K cykli

URZADZENIE POZYCJONUJACE

ENKODER ABSOLUTNY
ENKODER KWADRATUROWY | POWROT DO POZYCJI
WYJSCIOWE)

ENKODER KWADRATUROWY | PRZELACZNIK GRANICZNY

PRZELACZNIK GRANICZNY | CZAS PRACY
PODWOJNY PRZELACZNIK GRANICZNY

*BRAMA SEGMENTOWA

29

TYP BRAMY TYP DRZWI *BRAMA PRZESUWNA
*BRAMA SZYBKO DZIAtAJACA
*STANDARDOWE
KIERUNEK SILNIKA KIERUNEK RUCHU SILNIKA .ODWROCONE
CALKOWITE OTWARCIE - POZYCJA OTWARTA 0s ~ 99s
CALKOWITE OTWARCIE - DOWOLNA POZYCJA 0s ~99s
AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE OTWARCIE DLA PIESZYCH 0s ~ 995
AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE PO PONOWNYM WYL ~ WE.
URUCHOMIENIU i i
DATA | GODZINA Ustaw date wySwietlana na ekranie
Zmien hasto uzywane do odblokowania menu
ZMIANA HASEA parametrow _
RESET FABRYCZNY Ustaw wszystkie parametry na wartosci fabryczne
RESET CYKLU KONSERWACYJNEGO Wyczys¢ ostrzezenie dotyczace konserwacji
JASNOSC 10% ~ 100%
AUTOMATYCZNE OSZCZEDZANIE ENERGII 1 min 10 min
USTAWIENIA WYSWIETLACZA CZAS BEZAKTYWNOSCI MENU 5s ~ 99s
DZWIEK KLIKNIECIA OFF ~ ON
DiWIEK ALARMOWY OFF ~ ON
CZAS AKTYWAC)I ECO 1 min ~ 20 min
USTAWIENIA ECO
TRYB ECO OFF ~ ON
<WYEACZ
MASTER/SLAVE *WEACZ JAKO MASTER
USTAWIENIA SYNCHRONIZAC)I “WEACZ JAKO SLAVE
BRAMY WYEACZ
BLOKADA WEACZ

17




05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

S WY)SCIA MENU

OUTPUTS

KONFIGURACJA WYJ§CIA
Po wybraniu jednego z wyjs¢ pojawia sig lista stanu bramy, uzytkownik wybiera stan bramy (STAN BRAMY) i zostaje przekierowany do listy, na ktorej
wybiera stan wyjScia (AKCJA WYJSCIA) po spetnieniu tego stanu.

Stan bramy Dziatanie wyjscia
Wyjscie . . Warto$é . . Wartosé
RECER R fabryczna SRR fabryczna
*OTWARTE - aktywuje sie przy otwartej bramie
PI(!ZZEK(I?ZZ:III;I; 1 | *ZAMKNIETE - aktywu;e. s:e. przy zamk.mgte.; bramie OTWARTE AKTYWNE
LA *OTWIERANIE - aktywuje sie przy otwieraniu bramy
*ZAMYKANIE - aktywuje sie przy zamykaniu bramy
*OTWIERANIE/ZAMYKANIE - aktywuje sie przy
otwieraniu lub zamykaniu bramy
PRZEKAZNIK 2 | .ZATRZYMANE W PUNKCIE SRODKOWYM - aktywuje sig | OTWIERANIE/ MIGANIE
(ZLACZE C) przy zatrzymaniu bramyi w punkcie posrednim ZAMYKANIE | .ZAWSZE AKTYWNE - gdy
+OTWIERANIE/OTWARTE - aktywuje sie przy otwieraniu i spetniony jest status, wyjscie
otwarciu bramy jest zawsze wtgczone.
i «ZAMYKANIE/ZAMKNIETE - aktywuje sie przy zamykaniu *MIGA - gdy spetniony jest status,
1 WYJSCIE drzwi i zamknieciu wyjscie miga.
W'ﬁ'zcz)ixgz'écx;m OTWIERANIE/ZAMYKANIE/ZAMKNIETE - aktywne przy OTWARTE | «IMPULS - gdy spetniony jest AKTYWNE
podnoszeniu bramy, zamykaniu i zamknieciu status, wyjscie emituje impuls
. trwajgcy 1 sekunde.
+OTWIERANIE/ZAMYKANIE/WSTRZYMANE - aktywuje . )
sie przy otwieraniu bramy, zamykaniu lub w czasie *ODWROCONE - gdy spetniony
WYISCIE wstrzymania jest stan, wyjscie pozostaje
L . OTWIERANIE/ | Zzawsze wytgczone.
WIELOFUNKCY)NE | <NIE ZAMKNIETE - aktywuje sie, gdy brama nie jest ZAMYKANIE MIGANIE
2 (ZEACZE A) zamknigta
*BLAD PLYTY STERUJACE) - aktywuje sig przy btedzie ptyty
sterujgcej
WYJSCIE *KONSERWACJA CYKLI - aktywuje sie wraz z
WIELOFUNKCYJNE pow:adomlen:erfl o konserwla?/:. . KONi\E{ﬁ\II-\iACJA MIGANIE
3 (ZLACZE A) *TEST FOTOKOMORKI* - umozliwia wykorzystanie
przekaznika jako wyjscia testowego fotokomorki
*UWAGA: Ta opcja jest dostepna tylko dla przekaznikéw. Aby funkcja dziatata poprawnie, konieczne jest aktywowanie testu co najmniej jednej
fotokomorki.

SWIATEO MIGAJACE (ZLACZE S - FLASH)

Wartos¢
Parametr Opis X
Min./Maks. Fabryczne
CZAS Wybor czasu przedmiotowego migania Swiatet, tj. opoznienia miedzy aktywacjg 0
2 PRZEDMIOTOWEGO migajgcego Swiatta a rozpoczeciem manewru silnika. Umozliwia to ostrzezenie @ A@

MIGANIA SWIATEL uzytkownika o ruchu silnika przed jego wystgpieniem. (sekundy)

CZAS SWIECENIA DIOD . PO . 0
Wybaor czasu, przez jaki Swiatto ostrzegawcze pozostaje wtgczone po ruchu bramy. @ A@ X

LED q Q @ (minuty)

Opcje - Opis
RODZA) MIGAJACEGO Wybér stanu wyjscia w przypadku Swiatta ostrzegawczego
SWIATEA przed miganiem. *ZAWSZE AKTYWNE - Zawsze aktywne MIGAJACE
*MIGAJACE - Migajgce
HAMULEC ELEKTRYCZNY (Zl'.ACZE R - E.BRAKE)
Uwaga: To menu ma znaczenie tylko wtedy, gdy hamulec elektryczny jest podtaczony do centrali sterujace;j.
. Wartos¢
Parametr Opis X
Min./Maks. Fabryczne

Wybér czasu opdznienia aktywacji hamulca elektrycznego po wydaniu polecenia
zatrzymania.

Opéznienie aktvwacii Ustawienie niskich wartosci tego parametru w potgczeniu z niskimi wartosciami 100

3 P ywac) parametru STOP RAMP moze spowodowac btedy przecigzenia. Aby tego unikngc i @ A@ .

hamulca kaé 50 f B iz . &é milisekundy
uzyskaé ptynniejsze zatrzymania, nalezy ustawic ten parametr na wyzszq wartosc.
Uwaga: Wysokie wartosci powodujg wolniejsze zatrzymanie, nawet w sytuacjach
awaryjnych.
Wybér czasu opdznienia wytgczenia hamulca elektrycznego po rozpoczeciu ruchu

. bramy.
dogzo:l?tlev:;i'i hamulca Ten parametr stuzy do umozliwienia silnikowi uzyskania pewnego momentu @ A@ 50
ywacy obrotowego przed rozpoczeciem ruchu, zapobiegajgc w ten sposéb opadnieciu drzwi. milisekundy

Uwaga: Zastosowanie zbyt wysokiej wartosci moze spowodowac przepiecie.

18 Maftaviinse
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05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

)

INPUT BUTTONS

PRZYCISKI WEJSCIOWE MENU

PRZYCISK OTWARCIA

Wybor rodzaju ruchu wykonywanego po nacisnieciu przycisku otwarcia. Parametr ten ma wptyw zarowno na zewnetrzny przycisk otwarcia (ztacze P -
OPEN), jak i przycisk otwarcia wbudowany w skrzynke.

. . Wartosc
QRCS Opis fabryczna
W GORE - STOP - W DOL - STOP - W GORE Sekwencyjne sterowanie bramg
1 Podnosi sie, gdy brama jest zatrzymana. Brak dziatania podczas ruchu otwierania.
KONDOMINIUM e I .
Zatrzymuje sie i cofa podczas ruchu opuszczania.
W GORE - STOP Otwarcie po zatrzymaniu. Zatrzymanie podczas ruchu.
- . . . - KONDOMINIUM
TYLKO W GORE Otwarcie po zatrzymaniu / Brak dziatania podczas ruchu bramy
v_)ug(\);:ﬁ,'dﬁsu WYEACZNIK KRANCOWY OTWARTY | 1y, 1/ i po zatrzymaniu / Zamkniecie po otwarciu.
DEAD-MAN W GORE Podnosi sie po kazdym naci$nieciu przycisku.
PRZYCISK ZAMYKANIA
Wybor rodzaju ruchu wykonywanego po kliknieciu przycisku zamykania. Parametr ten ma wptyw zardwno na zewnetrzny przycisk zamykania (ztacze
P - CLOSE), jak i przycisk zamykania wbudowany w skrzynke.
. . Wartosc
2 R T fabryczna
TYLKO W DOL Opuszcza sie po zatrzymaniu. Odwraca ruch po opuszczeniu.
W DOL - STOP Zamyka sie po zatrzymaniu. Zatrzymuje sie podczas ruchu. TYLKO W DOE
DEAD-MAN DOWN Opuszcza sig po kazdym nacisnieciu przycisku.
PRZYCISK
Wybor rodzaju ruchu wykonywanego po nacisnigciu przycisku. Ten parametr ma wptyw na zewnetrzny przycisk (ztacze Q - PUSH).
9 q Wartosé
PR e fabryczna
W GORE - STOP - W DOt - STOP - W GORE Sekwencyjne sterowanie bramg
Podnosi sig, gdy brama jest zatrzymana. Brak dziatania podczas ruchu otwierania.
3 | KONDOMINIUM e I .
Zatrzymuje sie i cofa podczas ruchu opuszczania. PED. > W
W GORE > POWROT Otwarcie po zatrzymaniu. Zatrzymanie podczas ruchu. GORE - STOP
TYLKO W GORE Otwarcie po zatrzymaniu / Brak dziatania podczas ruchu bramy -;1"1(\1)5?)':“7
g(zil(\)sﬁ,'dﬁsu WYEACZNIK KRANCOWY OTWARTY | 1y g i po zatrzymaniu / Zamkniecie po otwarciu. GORE
Eg%; W GORE > STOP > W DOk > STOP = WI Aktywuje funkcje dla pieszych, tj. otwiera w trybie czeSciowym.
PRZYCISK NADAJNIKA
Wybor rodzaju ruchu wykonywanego po nacisnigciu przycisku nadajnika (normalny lub pieszy).
. . Wartosc
Opgje Opis fabryczna
W GORE - STOP - W DOt > STOP > W GORE Sekwencyjne sterowanie bramg
4 Podnosi sie, gdy brama jest zatrzymana. Brak dziatania podczas ruchu otwierania.
KONDOMINIUM e I .
Zatrzymuje sie i cofa podczas ruchu opuszczania.
W GORE - STOP Otwarcie po zatrzymaniu. Zatrzymanie podczas ruchu. KONDOMINIUM
TYLKO W GORE Otwarcie po zatrzymaniu / Brak dziatania podczas ruchu bramy
gg}(\);ﬁ,dﬁsu WYEACZNIK KRANCOWY OTWARTY | 1y 1/ i po zatrzymaniu / Zamknigcie po otwarciu.
Stan drzwi
Zamkniete Otwieranie | Otwarcie dla pieszych Otwarcie Zamykanie Zatrzymanie
W GORE -> STOP - W DOL - . . . . . Porusza sie w prze-
STOP -5 W GORE Otwarcie Zatrzymanie Otwarcie Zatrzymanie Zatrzymanie ciwnym kierunku,
KONDOMINIUM Otwarcie - Otwarcie Resetuje czas pauzy. Otwarcie Otwarcie
W GORE - STOP Otwarcie Zatrzymanie Otwarcie Resetuje czas pauzy. | Zatrzymanie Otwarcie
‘é TYLKO W GORE Otwarcie - Otwarcie Resetuje czas pauzy. - Otwarcie
% P "
‘G | W GORE, JESLI WYLACZNIK o . : p
2 | KRARCOWY OTWARTY - Otwarcie - Jesli aktywny jest wytqcznik krancowy - Otwarcie
S | zamkny otwarcia, zamyka.
] 2 . . . . . .
'E DEAD-MAN W GORE* Otwarcie Otwarcie Otwarcie Resetuje czas pauzy. Otwarcie Otwarcie
75 TYLKO W DOL - - Zatrzymanie Zatrzymanie - ZamkRniecie
© - . . . . ..
. | WDOt > sTOP - Zatrzymanie Zatrzymanie Zatrzymanie Zatrzymanie Zamkniecie
o
& | DEAD-MAN DOWN - Zamkniecie Zatrzymanie Zatrzymanie Zamkniecie ZamkRniecie
W GORE > POWROT Otwarcie Zatrzymanie Otwarcie Resetuje czas pauzy. | Zatrzymanie Otwarcie
PED. > W GORE - STOP - W . . . . . Moves in the opposite
DOL > STOP > W GORE Otwarcie Zatrzymanie Zatrzymanie Zatrzymanie Zatrzymanie direction.
* Dead-man (obecnosc cztowieka): Jesli przycisk nie jest juz wcisniety, brama zatrzymuje sie.
Maftaviins 19
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05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

<

MOTOR

MENU USTAWIENIA SILNIKA

SETTINGS

USTAWIENIA OTWIERANIA

Parametr

Opis

Wartosé

Min./Maks.

Fabryczne

Predkos¢ otwierania

Predkos¢ otwierania silnika w trybie automatycznym.

Uwaga: Predkosci powyzej 1800 obr./min powinny by¢ stosowane tylko przy zmniejszonym
obcigzeniu.

& Bl

1800RPM

Predkos¢ posrednia*

Predkos¢ otwierania silnika w dodatkowych obszarach spowolnienia.
Uwaga: Ta predkosé jest uzywana tylko wtedy, gdy w parametrze ,,Srodkowa pozycja
spowolnienia otwierania” ustawiono dodatkowy dystans spowolnienia.

O «®

1200¢em

Predkos¢ powolnego
1 | otwierania

Predkos¢ otwierania silnika dla ruchu silnika przy drzwiach w stanie spoczynku (stan, w
ktorym drzwi nie znajg swojej pozycji), przy obecnosci cztowieka i w obszarach spowolnienia.

D@

500rem

Rampa predkosci
otwierania

Czas przyspieszenia silnika podczas otwierania.

Przyktad: przy czasie 1 sekundy, jesli predkos¢ ustawiona dla parametru ,,Predkos¢ otwierania
wynosi 1800 obr./min, silnik potrzebuje 1 sekundy, aby przyspieszy¢ od 0 obr./min do 1800
obr./min. Jesli brama zaczyna sie porusza¢ z ,,Predkoscig powolnego otwierania”, a ustawiona
predkos¢ wynosi 900 obr./min, silnik potrzebuje 1 sekundy, aby przyspieszy¢ od 0 obr./min do
900 obr./min.

”

@ <@

1s

Rampa zwalniania

Czas zwalniania silnika podczas otwierania.

Przyktad: przy czasie 0,1 s, jesli predkos¢ ustawiona dla parametru ,PredkosSc¢ otwierania”
wynosi 1800 obr./min, a predkosc ,,Powolna predkosc otwierania” wynosi 900 obr./min,
silnik potrzebuje okoto 0,1 s, aby zwolni¢ z 1800 obr./min do 900 obr./min.

Uwaga: W przypadku stosowania nizszych czaséw moze by¢ Ronieczne uzycie rezystora
hamujgcego, aby unikngé przepiec.

@) <@

0,5s

*Minimalna wartos¢ parametru “Predkosé posrednia” jest aktualng wartoscig parametru “Predko$é powolnego otwierania’, tzn. jesli “Predkosé
powolnego otwierania” jest ustawiona na 500 obr./min, minimalna wartos¢, jakg mozna ustawic dla “PredkoSci poSredniej’, wynosi 500 obr./min.

USTAWIENIA ZAMYKANIA

Parametr

Opis

Wartos¢

Min./Maks.

Fabryczne

Predkos¢ zamykania

Predko$¢ zamykania silnika w trybie automatycznym.
Uwaga: Predkosci powyzej 1800 obr./min powinny by¢ stosowane tylko przy zmniejszonym
obcigzeniu.

D D

1200kem

Predkos¢ posrednia*

Predkos¢ zamykania silnika w dodatkowych obszarach spowolnienia.
Uwaga: Ta predko$é jest uzywana tylko wtedy, gdy w parametrze ,,Srodkowa pozycja
powolnieni kania” ustawiono dodatkowy dystans spowolnienia.

zamy

O @

1200¢rem

Predkos¢ powolnego
2 | zamykania

Predkos¢ zamykania silnika dla ruchu silnika przy bramie w stanie spoczynku (stan, w
ktérym brama nie zna swojej pozycji), przy obecnosci cztowieka i w obszarach spowolnienia.

)

450rem

Rampa predkosci
zamykania

Czas przyspieszenia silnika podczas zamykania.

Przyktad: przy czasie 1 s, jesli predkos¢ ustawiona dla parametru ,PredkoS¢ zamykania
wynosi 1800 obr./min, silnik potrzebuje 1 sekundy, aby przyspieszy¢ od 0 obr./min do 1800
obr./min. Jesli brama zaczyna sig poruszac z ,Predkoscig powolnego zamykania”, a ustawiona
predkos¢ wynosi 900 obr./min, silnik potrzebuje 1 sekundy, aby przyspieszy¢ od 0 obr./min
do 900 obr./min.

”

O <@

1s

Rampa spowolnienia

Czas zwalniania silnika podczas zamykania.

Przyktad: przy czasie 0,1 s, jesli predkoS¢ ustawiona dla parametru ,,PredRos¢ zamykania”
wynosi 1800 obr./min, a predkosc ,,Powolnego zamykania” wynosi 900 obr./min, silnik
potrzebuje okoto 0,1 s, aby zwolni¢ z 1800 obr./min do 900 obr./min.

Uwaga: Przy stosowaniu nizszych czaséw moze byc konieczne uzycie rezystora hamujgcego,
aby unikng¢ przepigc.

@) <@

0,5s

*Minimalna wartos¢ parametru “PredkoS¢ posrednia” jest aktualng wartoscig parametru “Predkos¢ powolnego otwierania’, tzn. jes

li “Predkosc

powolnego otwierania” jest ustawiona na 500 obr./min, minimalna wartos¢, jakg mozna ustawic dla “Predkosci poSredniej’, wynosi 500 obr./min.

WYBOR SILNIKA

Wybor typu i mocy silnika powoduje zmiane minimalnych i maksymalnych wartosci btedow pradu w MENU , WYKRYWANIE PRADU".

W przypadku stosowania silnika synchronicznego o mocy 2300 W maksymalna predkos¢ wynosi 2000 obr./min.
3 Uwaga: Wybrany typ i moc musza odpowiadac silnikowi sprzezonemu.

Parametr

Wartosé

Silnik indukcyjny: 350W « 750W  1100W « 1500W * 2200W
Silnik synchroniczny: 2300W

silnik indukeyjny: 750w

HAMOWANIE SILNIKA

Sterowanie rezystorem hamulcowym (rezystor stuzacy do rozpraszania skokow napigcia podczas zwalniania lub zatrzymywania silnika). Rezystor
musi by podtaczony do ztacza W - BRAKE RES.

. Wartosc
Parametr Opis )
Min./Maks. Fabryczne
Limit napiecia rezystora Napiecie, przy ktor){rp aktywowany jest rezystor hamujqcy. Zalecamy ustawienie tego
4 hamujacego parametru na wartoS¢ wyzszq niz napiecie magl_strall. Aktualne napiecie magistrali mozna - 350V
Ja znalezé w sekcji INFORMACJE->ODCZYT PARAMETROW-> NAPIECIE MAGISTRALI.
Parametr aktywacji rezystora hamujgcego. Wartosé
Gdy parametr ten ma wartosc ,,OFF”, rezystor nigdy nie aktywuje sie, nawet jesli jest Options faba ::)zs:a
Aktvwacia rezvstora podtgczony do ztgcza. Gdy parametr ten ma wartosc ,,ON’, rezystor aktywuje sie, gdy i
har:u' cle o 4 napiecie magistrali przekroczy wartos¢ ustawiong w parametrze ,Limit napiecia rezystora
Jaceg hamujgcego” podczas pracy silnika. OFF
Uwaga: Jesli skoki napiecia wystgpig przy zatrzymanym silniku, rezystor nie zostanie ON ON
aktywowany.
20 Mataviine
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05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

o MENU USTAWIENIA SILNIKA

MOTOR
SETTINGS

WYKRYWANIE PRADU

Wartosé
Min./Maks.

Parametr

Opis
Fabryczne

LIMIT PRADU PODCZAS
tAGODNEGO OTWIERANIA
LIMIT PRADU PODCZAS

5 |PELNEGO OTWIERANIA
LIMIT PRADU PODCZAS
tAGODNEGO ZAMYKANIA
LIMIT PRADU PODCZAS

ARtualna wartosc¢ jest
uzyskiwana podczas uczenia sie
kursu. Minimalne i maksymalne
wartosci parametru zalezg od
wybranego silnika.

Limit prgdu bramy jest ustalany podczas nauki przebiegu ruchu bramy. Minimalne i
maksymalne wartosci tego parametru zalezq od silnika wybranego w menu “WYBOR
SILNIKA”. Jesli konieczne jest zwiekszenie lub zmniejszenie ograniczenia prgdu dla
bramy, mozna zmienic nastepujgce parametry

PEENEGO ZAMYKANIA
Wyzsze wartosci czutosci pozwalajg na lepsze wykrywanie sit wywieranych na silnik
s oraz jego cofanie lub zatrzymywanie. Ustawienie wartosci 0 wytgcza wykrywanie sity.
CZUE0S¢ Jego cofanie lub zatrzymy ; viaeza iy ' @) «@) 0
Ostrzezenie: Wysokie wartosci mogg powodowac fatszywe alarmy podczas
wykrywania sity.
MOMENT OBROTOWY SILNIKA i
Parametry w tym menu maja wptyw tylko na dziatanie silnikow indukcyjnych, tj. gdy w parametrze ,WYBOR SILNIKA” wybrano silnik indukcyjny.
) Wartosc
Parametr Opis "
Min./Maks. Fabryczne

Pozwala zwiekszy¢ moment obrotowy bramy na poczgtku przyspieszania, pomagajgc

bramie nie opadac podczas uruchamiania.
Moment rozruchowy

@@ 10%

Uwaga: Ustawienie zbyt wysokiej wartosci moze spowodowac ,,prqd przetezeniowy”
podczas przyspieszania lub nadmierne nagrzewanie sig silnika.

Ten parametr zapewnia zwigkszenie momentu obrotowego silnika. Wptywa tylko na
moment)obrotowy przy predkosciach ponizej znamionowej predkosci drzwi (1500
obr./min).

Wzmocnienie momentu
obrotowego

@@ 10%

Uwaga: Ustawienie zbyt wysokiej wartosci moze spowodowac ,,prqd przetezeniowy”
lub nadmierne nagrzewanie sig silnika.

PARAMETRY ZABEZPIECZEN

Ponizsze parametry konfiguruja zabezpieczenia centrali sterujacej i silnika. Nalezy stosowac wartosci, ktore umozliwiaja prawidtowe dziatanie
centrali sterujacej.

Wartos¢

Parametr

Opis

Min./Maks.

Fabryczne

magistrali

Poziom przepiecia

Gorna granica napiecia magistrali: jesli napiecie przekroczy te wartosc, centrala
sterujgca wyswietli btgd przepiecia magistrali.

@D

390y

Poziom zbyt niskiego
7 napiecia magistrali
Poziom przepiecia

| wejSciowego

Poziom zbyt niskiego
| napiecia wejSciowego

Dolna granica napiecia magistrali: jesli napiecie jest nizsze od tej wartosci, centrala
sterujgca wyswietli btgd zbyt niskiego napiecia magistrali.

Gorna granica napiecia wejSciowego: jesli napiecie przekroczy te wartosc, centrala
sterujgca wyswietli btgd zbyt wysoRiego napiecia wejsciowego prgdu przemiennego.
Dolna granica napiecia magistrali: jesli napiecie jest nizsze od tej wartosci, centrala
sterujgca wyswietli btgd zbyt niskiego napiecia wejsciowego prgdu przemiennego.

O«
@«
O «@

180v
250y
180y

q Wartosc
Opcje

WYKRYWANIE SILNIKA | Tén parametr umozliwia wykrycie silnika na podstawie dostarczanego pradu. W - fabryczna
przypadku wystepowania fatszywych alarméw mozna wytgczyc te funkcje wykrywania. WYL,

WL, Wk.
TEMPERATURA WENTYLATORA
. Wartosc
8 Opis "
Min./Maks. Fabryczne

Poziom temperatury, przy ktérym wigcza sig wentylator stuzgcy do regulacji temperatury modutu zasilania
silnika.

@©-«® | 40

RAMPY INWERSYJNE

) Wartosc
Opis .
9 Min./Maks.
Ten parametr pozwala zmieni¢ rampe zatrzymania podczas zmiany Rierunku. Im wyzsza wartosc, tym szybsze
© -

Fabryczne

zatrzymanie.

6000rew

Uwaga: Podczas zmiany tego parametru konieczne jest przeprowadzenie testu inwersji, aby sprawdzic, czy czas
zatrzymania podczas inwersji jest wystarczajgcy. Jesli nie, nalezy zwigkszy¢ wartos¢.

Ten parametr umozliwia zmiane rampy zatrzymania silnika. Im wyzsza wartos¢, tym szybsze zatrzymanie.

Uwaga: Przy niskich wartosciach brama moze przekroczyc zdefiniowang pozycje zatrzymania, wiec moze by¢
Ronieczne nowe zaprogramowanie lub requlacja wytgcznikow Rrancowych.

6000rem
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05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

O MENU REGULACJA POZYCJI

POSITION

ADJUSTMENTS

PROGRAMOWANIE CALKOWITEGO PRZEBIEGU

Programowanie przebiegu bedzie sie réznic w zaleznosci od urzadzenia pozycjonujacego wybranego w MENU ,,URZADZENIE POZYCJONUJACE”. Nalezy
upewnic sig, ze wybrane urzadzenie pozycjonujace odpowiada fizycznym potaczeniom.

Podczas programowania przebiegu, gdy na ekranie pojawi si¢ komunikat , mozna przejsc do nastepnej fazy na kilka sposobow:

« Klikngc¢ na ekranie;

« Nacisngc przycisk zaprogramowanego nadajnika;

« Kliknij przycisk otwierania wbudowany w obudowe, gdy nastepng czynnosciq jest otwarcie;

« Kliknij przycisk zamykania wbudowany w obudowe, gdy nastepng czynnoscig jest zamkniecie.

Jesli programowanie zostanie przerwane przed zakonczeniem, system powroci do poprzedniego programu kursu. Ponizej przedstawiono gtowne

przyczyny przerwania i btedy wyswietlane na ekranie:

- Aktywacja urzgdzenia zabezpieczajqcego: Jesli przycisk awaryjny, reczna korba lub sygnat zatrzymania MMR15 zostang aktywowane, system
wyswietli btgd: ,ERROR: SAFETY ACTIVATED” (BtAD: AKTYWOWANO ZABEZPIECZENIE);

« Zamiana pozycji otwierania i zamykania: W trybach z enkoderem absolutnym lub enkoderem kwadraturowym i powrotem do pozycji wyjSciowej,
jesli pozycje otwierania i zamykania zostang zamienione, wySwietlony zostanie nastepujgcy komunikat: ,,ERROR: POSITION” (BLAD: POZYCJA);

- Btgd pozycji otwierania: W przypadRu Rorzystania z enkodera Rwadraturowego i trybu powrotu do pozycji wyjsciowej, jesli pozycja otwierania
zostanie ustawiona poza wytgcznikiem krancowym powrotu do pozycji wyjsciowej, pojawi sie komunikat ,ERROR: OPEN POSITION” (BLAD: POZYCJA
OTWARTA);

- Anulowanie programowania: Jesli uzytkownik cofnie sie w menu lub nacisnie przycisk STOP zintegrowany z obudowg, wyswietlony zostanie btgd:
,ERROR: LEARNING CANCELED” (BAD: UCZENIE ANULOWANE);

- Btgd drzwi lub silnika: Jesli podczas procesu wystgpi problem z bramg lub silnikiem, system wyswietli komunikat: ,,ERROR: DOOR ERROR” (BLAD:
BEAD DRZWI).

TOTAL COURSE PROGRAMMING ]

ERROR: LEARNING CANCELED
ONE OF THE BUTTONS TO CANCEL THE
LEARNING WAS PRESSED.

CLICK ANYWHERE TO CONTINUE

Urzadzenie pozycjonujace Metoda programowania

«Po Rliknieciu na ekranie brama podnosi sie z powolng predkosciq, az osiggng wytgcznik krancowy ,Homing” i zatrzymajg sie.
Operacja ta nie jest wykonywana w przypadku enkodera absolutnego;

«Uzytkownik manewruje bramg (za pomocg przyciskow otwierania i zamykania) z matq predkoscig, az osiggng pozycje otwarcia;

«Kliknij na ekranie, aby zapisac pozycje;

«Uzytkownik manewruje bramg (za pomocg przyciskow otwierania i zamykania) z matq predkoscig do pozycji, w ktérej
rozpoczyna sie spowolnienie otwierania;

«Kliknij na ekranie, aby zapisac pozycje. Jesli pozycja jest mniejsza niz obliczona pozycja spowolnienia, zostanie uzyta pozycja

1 minimalna;

«Uzytkownik manewruje bramg z matq predkosciq do pozycji, w ktorej rozpoczyna sie spowolnienie zamykania;

ENKODER ABSOLUTNY/ | «Kliknij na ekranie, aby zapisaé pozycje. Jesli pozycja jest mniejsza niz obliczona pozycja spowolnienia, zostanie uzyta pozycja
ENKODER minimalna;

KWADRATUROWY | -Uzytkownik manewruje bramg z matg predkoscig, az 0siggng pozycje zamkniecia;
‘:l%ﬁ%?;vgg pozyq) «Kliknij na ekranie, aby zapisac pozycje;
+Uzytkownik klika na ekranie, a brama otwiera sie z normalng predkoscig;
*W 50% drogi drzwi wchodzg w pozycje spowolnienia;
«Po osiggnieciu pozycji otwartej brama zatrzymuje sig;
«Uzytkownik Rlika na ekranie, a brama zamyka sie z normalng predkoscig;
W potowie drogi brama przechodzi w pozycje spowolnienia;
«Po osiggnieciu pozycji zamkniecia brama zatrzymuje sie;
+Uzytkownik klika na ekranie, a brama otwieraj sig z minimalng predkoscig spowolnienia, gdy znajdujg sie w pozycji otwartej;
«Uzytkownik Rlika na ekranie, a brama zamyka sie z minimalng predkoscig spowolnienia, gdy znajdujg sie w pozycji zamknietej,
i programowanie konczy sie.

«Po kliknieciu na ekranie brama przesuwa sie w dét do wytgcznika kraficowego zamykania z predkoscig spowolnienia, jesli
nie sq catkowicie zamkniete;

+Po Rliknieciu na ekranie brama otwieraj sie z predkoscig spowolnienia;

«Po osiggnieciu wytgcznika krancowego otwierania drzwi zatrzymujq sie;

ENKODER -Po kliknieciu na ekranie brama zamykaja sie z predkoscig spowolnienia;

:(\‘I’\lvell:) :gﬁ&owv «Po osiggnieciu krancowego wytgcznika zamykania drzwi zatrzymujq sie.

KRANCOWY/ *Po kliknieciu na ekranie brama otwieraj sie z normalng predkoscig do 50% skoku, a nastepnie przechodzg w tryb

WYEACZNIK KRARiCOwy | SPowolnienia. . o . o
1 CZAS PRACY *Po osiggnieciu kraficowego wytgcznika otwierania drzwi zatrzymujq sie.

+Po kliknieciu na ekranie brama zamyka sie z normalng predkoscig do 50% skoku, a nastepnie przechodzg w tryb
spowolnienia.

*Po osiggnigciu krancowego wytgcznika zamykajgcego bramq zatrzymuje sie i programowanie konczy sie;
+Drzwi bedg dziata¢ z domyslnymi wartosciami spowolnienia.

*Po kliknigciu na ekranie brama opuszcza sie do krancowego wytgcznika zamykajgcego z predkoscig spowolnienia, jesli
nie sq catkowicie zamkniete;

«Po kliknieciu na ekranie brama otwiera sig z normalng predkoscig;

PODWOJNY WYEACZNIK *Po osiggnieciu krancowego wytgcznika spowolnienia brama przechodzi w tryb spowolnienia;

KRANCOWY *Po osiggnigciu wytgcznika krancowego otwarcia drzwi zatrzymujq sie.

*Po kliknieciu na ekranie brama zamyka sie z normalnq predkoscig.

+Po osiggnieciu wytgcznika krancowego zwalniania drzwi przechodzg w tryb zwalniania.

«Po osiggnieciu wytgcznika krancowego zamkniecia brama zatrzymuje sie i programowanie zostaje zakonczone.
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05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

POSITION
ADJUSTMENTS

WSPOLCZYNNIK DLA PIESZYCH (1*)

) MENU REGULACJA POZYC]JI

Wartosc
2 Opis .
Min./Maks. Fabryczne
Umozliwia zmiane procentowego otwarcia dla pieszych. @A@ 50%
POZYCJA OTWARCIA (1*)/(2*)
POZYCJA ZAMKNIECIA (1*)/(2*)
X Wartosc
Opis .
Min./Maks. Fabryczne
Umozliwia regulacje koncowych pozycji bramy. Uzywajgc wartosci ponizej zera, zmniejszasz skok, natomiast
uzywajgc wartosci powyzej zera, zwiekszasz skok.
Wartosci sq definiowane jako % zaprogramowanego skoku. @A@ 0%
Przyktad: Jesli brama jest otwarta na 2 metry, a wartosc ,,Pozycja otwarcia” wynosi 5%, nowa wartos¢ otwarcia
wynosi 2,1 metra (2 + (2 x 0,05)).
POZYCJA SPOWOLNIENIA OTWIERANIA (1*)
POZYCJA SPOWOLNIENIA ZAMYKANIA (1*)
X Wartosc
Opis N
Min./Maks. Fabryczne
& | umozliwia regulacje odlegtosci spowolnienia, gdzie 1 jednostka parametru odpowiada 0,1% kursu.
Warto$¢ minimalna zalezy od wybranego urzqdzenia pozycjonujgcego. Jesli wybrano ,Enkoder absolutny”, . .
»Enkoder kwadraturowy i powrot do pozycji wyjsciowej” lub ,,Enkoder wytgcznika krancowego”, minimalna Min.: Zmienna Zmienna
warto$é parametru jest obliczana na podstawie predkosci zdefiniowanych dla bramy oraz czaséw przyspieszenia | Maks.: 1000
i spowolnienia. Jesli wybrano opcje ,Limit Switch And Work Time” (Wytgcznik kRrancowy i czas pracy), minimalna
wartos¢ wynosi 0.
POZYCJA SPOWOLNIENIA SRODKOWEGO OTWARCIA (1*)
POZYCJA SPOWOLNIENIA SRODKOWEGO ZAMYKANIA (1*)
. Wartosc
Opis .
Min./Maks. Fabryczne
5 Min.: Minimalna
Umozliwia regulacje odlegtoci spowolnienia, gdzie 1jednostka parametru odpowiada 0,1% przebiegu. Warzotschzalezy od
unktu hamowania
Warto$¢ minimalna to wartos$¢ wybrana dla normalnego spowolnienia, tzn. jesli ustawiono 30% przebiegu dla Zla danego kierun- 0
spowolnienia, spowolnienie wtérne nie moze rozpoczqc sig po spowolnieniu gtéwnym. Aby wytgczy¢ spowolnienie | 1, (otwieranie/
wtorne, wystarczy ustawi¢ parametr na warto$¢ minimalng. zamykanie)
Maks.: 1000
POZYCJA RECZNA
Opis
6

W przypadku wystgpienia btedu w bramie system automatycznie przekierowuje do ekranu btedu.
Uwaga: Brama nie porusza sie, jesli aktywny jest przycisk awaryjny, korba reczna lub modut MMR15.

Ta funkcja umozliwia obstuge bramy w trybie ,,0becnosc cztowieka”, wytgczajgc funkcje bezpieczenstwa i wytgczniki kranicowe.

*UWAGA:

+(1*) - Nie mozna uzyskac do niej dostepu, gdy wybrane urzadzenie to ,,Podwéjny wytacznik kraficowy”, poniewaz w tym przypadku nie

ma mozliwosci sterowania pozycja bez zmiany wytacznikow krafncowych.

+(2*) - Nie mozna uzyskac do niej dostepu w przypadku urzadzenia pozycyjnego ,Enkoder wytacznika krancowego” lub ,Wytacznik

kraficowy i czas pracy”, poniewaz do pozycji otwartej i zamknigtej uzywane sa 2 wytaczniki krancowe, ktore mozna zmienic tylko

fizycznie.
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05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

Q MENU INFORMACJE

INFORMATION
CZYTA) PARAMETRY
Parametr Opis
Predkos¢ silnika Predkos¢ silnika w obr./min
Prad silnika Prqd silnika w A RMS
Napiecie silnika Napigcie silnika w V
Odniesienie predkosci Ustawiona predkos¢ w obr./min
1
Napiecie magistrali Napigcie magistrali w V
Moc Moc wejsciowa w W
Napiecie wejSciowe Napigcie wejsciowe w V RMS
Temperatura IPM Temperatura IPM w stopniach Celsjusza
Kgt ,,enkoderu absolutnego”
Kat enkodera . . . . . L. .
Gdy wybrane urzgdzenie pozycjonujgce nie jest ,enkoderem absolutnym”, zawsze wyswietla wartosSc 0
Pozycja drzwi Pozycja bramy w procentach
DIAGNOSTYKA
Umozliwia monitorowanie stanu bramy w czasie rzeczywistym, wySwietlajac rowniez odpowiednie wejscia zwiazane z ich dziataniem. Utatwia to
identyfikacje wejs¢, ktore moga blokowac drzwi lub powodowac nieprawidtowe dziatanie. Aby wejscia byty wySwietlane, musza by¢ ,aktywowane” w
ustawieniach i by¢ aktywne.
< DIAGNOSTICS 12:05
Door Status: Opened - TIME TO CLOSE: 10s
Active Buttons
Active Security: LE;
Active Inputs:
Identyfikacja Opis Oznaczenie Opis da Oznaczenie
IDLE Brama musi znalez¢ znany punkt przed wznowieniem
normalnej pracy
Stan bramy pokazuje aktualny stan ZAMKNIETE Brama w pozycji zamknietej
bramy, utatwiajqc identyfikacje czynnosci | OTWIERANIE Otwieranie bramy
wykonywanej przez brame. Jesli -
Stan drzwi pozostato jeszcze czas na zamkniecie ZATRZYMANE Brama zatrzymana w potowie ruchu
lub koqtynupwanie ruchu, infO{macja ta | zAMYKANIE Zamykanie bramy
zostanie wyswietlona na ekranie.
OTWARTE Brama w pozycji otwartej
2 BtAD Brama w stanie btedu
Jesli pozostato jeszcze czas na zamknigcie/kontynuowanie, informacja ta pojawi sie na ekranie.
oP Przycisk OTWORZ
. . Lo CL Przycisk ZAMKNIJ
Aktywne przyciski Sprawdzanie aktywnych przyciskow -
PU Przycisk PUSH
ST Przycisk STOP
EM Wejscie awaryjne
LE1 Fotokomorka 1
LE2 Fotokomorka 2
X X . . ; OSE Optyczna listwa bezpieczenstwa
Aktywne zabezpieczenia | Sprawdzanie aktywnych zabezpieczen - - -
SB1 Listwa bezpieczenstwa 1
SB2 Listwa bezpieczenstwa 2
MMR15INV Sygnat cofania MMR15
MMR15ST Sygnat zatrzymania MMR15
FO Wytgcznik krancowy otwierania
SFO Wytqcznik kranicowy spowolnienia otwierania
Aktywne wejscia Sprawdzanie aktywnych wejs¢ FC Wytgcznik kraficowy zamykania
SFC Wytgcznik krancowy spowolnienia zamykania
CR Czujnik recznej korby
LICZBA CYKLOW
3 Opis
Wyswietla liczbe cykli wykonanych przez brame, pokazuje do 7 cyfr.
L]
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05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

Q MENU INFORMACJE

LOGI

Menu Log wyswietla istotne informacje o btedach i dziataniach, ktore spowodowaty zatrzymanie bramy. Dane te sg przechowywane w pamieci centrali
sterujacej, dzieki czemu btedy/logi mozna sprawdzi¢ nawet po ponownym uruchomieniu; starsze btedy/logi sa zastepowane nowymi.

LOGS

<
Wskazanie btedu P A —
lub log 09:33 20/09/2024|LOG]

12:05

Door State: Idle

09:33 20/09/2024

-| Emergency Button

e,

09:32 20/09/2024

09:07 20/09/2024

Powrot do
poprzedniej
strony

| e g INfOrmacje
-| Motor Not Working!

-| Motor Not Working

Przejdz do

nastepnej
strony

Typy Lista

EO01 - Prad przetezeniowy silnika E14 - Niskie napiecie wejSciowe
E02 - Krytyczne przetezenie pradu przemiennego
magistrali E15 - Wysokie napiecie wejSciowe
EO3 - Przetezenie magistrali pradu przemiennego
EO4 - Niedociagniecie napiecia E16 - Awaria urzadzenia

Centrala sterujaca moze zapisac do 10 réznych magistrali pozycjonujgcego

stanow bteddw, z maksymalnie 21 réwnoczesnymi EO5 - Utrata odniesienia kata E17 - Silnik nie dziata

BLEDY btedami w kazdym stanie. Btedy sa identyfikowane | E06 - Zablokowanie wirnika E18 - Przepetnienie enkodera
3 za pomoca kodow od EO1 do E21, a ich E07 - Wykrywanie czutosci absolutnego

opisy i rozwigzania mozna znalez¢ w temacie E08 - Prad szczytowy rampy E19 - Zamiana enkodera

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW. E09 - Przegrzanie silnika kwadraturowego
E10 - Btad wykonania E20 - Trwate zablokowanie blokady
E11 - Nie znaleziono danych silnika  E21 - Awaria blokady
E12 - Komunikacja sterownika E22 - Btad komunikacji master/
E13 - CzestotliwoSc wejSciowa slave
pradu przemiennego
Stany bramy:
*Bezczynnosc - brama musi znalez¢ znany punkt przed powrotem do

normalnego dziatania.

«Zamkniete - brama w pozycji zamknietej.
«Otwieranie - otwieranie bramy.
«Zatrzymane - brama zatrzymana w potowie ruchu.

Central‘a stgrujqca moze rowniez zapisaé do_ 20 :éiwg::!n_lir:;r:a(?)glzey?jriaor:\xan o.

zdarzen_ zwigzanych z centrala §teru1gc§, DZ|er]n|k| -Btad - drzwi w stanie btedu.

te sa rejestrowane po aktywacji zabezpieczenia, o - - - -

LOGI pomijajac normalne dziatania bramy (takie jak L0l - Przyc!st otW|eI:an!a L12- Zattrzymgl?Le MMR15
otwieranie i zamykanie). Kazdy dziennik zawiera L02 - Przyc!s zamykania L13 - Wy acznikkrancowy (otwarty)
stan bramy i aktywne wejscia w momencie L03 - Przycisk . L14 - Wytacznik krancowy powolny
sdarzenia. LO4 - Przycisk zatrzymania (otwarty) ) )

LO5 - WejScie awaryjne L15 - Wytacznik krancowy
LO06 - Fotokomorka 1 (zamkniety)
LO7 - Fotokomorka 2 L16 - Wytacznik krancowy powolny
LO8 - Czujnik OSE (zamkniety)
L09 - TaSma bezpieczenstwa 1 L17 - Czujnik korbowy
L10 - TaSma bezpieczenstwa 2 L18 - Test bezpieczenstwa
L11 - Odwrocenie MMR15 niepowodzenie
STAN WEJSC
Pokazuje stan wejs¢ w czasie rzeczywistym. Dioda LED Swieci sie na zielono, jesli obwaod jest zamkniety, a na czerwono, jesli jest otwarty.
Lista skrotow
FO - Wytgcznik kraficowy otwarcia EM - Wejscie awaryjne
FC - Wytgcznik krancowy zamknigcia SFO - Wytgcznik krancowy spowolnienia przy otwieraniu
5 | P1- Fotokomérka 1 SFC - Wytgcznik krancowy spowolnienia przy zamykaniu

P2 - Fotokomoérka 2 OPB - Przycisk otwierania (zewnetrzny i membranowy)

SB1 - Krawed? bezpieczenstwa 1 CLB - Przycisk zamykania (zewnetrzny i membranowy)

SB2 - Krawed? bezpieczenstwa 2 STB - Przycisk zatrzymania (zewnetrzny i membranowy)

OSE - Optyczna krawedz bezpieczenstwa PUB - Przycisk

CR - Czujnik recznej korby MMR15INV - Sygnat odwrécenia MMR15

TF - Bezpiecznik termiczny MMR15ST - Sygnat zatrzymania MMR15

STAN WY)SC

Pokazuje stan wyjSc w czasie rzeczywistym. Dioda LED Swieci si¢ na zielono, jesli wyjscie powinno byc aktywne, a na czerwono, jesli powinno by¢

nieaktywne.

Lista skrotow

RL1 - Przekaznik 1
RL2 - Przekaznik 2
MFO1 - Wyjscie wielofunkcyjne 1
MFO2 - Wyjscie wielofunkcyjne 2

MFO3 - Wyjscie wielofunkcyjne 3
EB - Hamulec elektryczny

FL - Lampka migajgca

RES - Rezystor hamulcowy
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TRANSMITTER

05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

MENU ZDALNEGO STEROWANIA

DODA) PILOT ZDALNEGO STEROWANIA
Ekrany te umozliwiaja zapisanie nadajnika w wybranej lokalizacji pamieci. Dostepne jest miejsce na 100 pilotow i 100 pilotow dla pieszych.

Opis

Aby dodac pilot zdalnego sterowania, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Wybierz wolna pozycje. 2. Kliknij przycisk DODA). 3. Kliknij nieprogramowany 4. Zaprogramowany pilot.

przycisk na pilocie.
ADD NEW TRANSMITTER @ < ADD TOTAL TRANSMITTER
(0] 929

< ADD TOTAL TRANSMITTER 0]

PRESS ANYWHERE TO EXIT OCCUPIED
—

(' oEeE )
—

CLICK ANY BUTTON ON THE TRANSMITTER

Aby usunac pilot zdalnego sterowania, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Wybierz zajgte miejsce, kliknij 2. Kliknij ponownie przycisk USUN. 3. Pilot zostat usuniety.

przycisk USUN.
< ADD TOTAL TRANSMITTER @ < DELETE THIS TRANSMITTER )] < ADD TOTAL TRANSMITTER @

OCCUPIED

e ~
(\ DELETE

DODA) PILOT ZDALENGO STEROWANIA DLA PIESZYCH
Te ekrany umozliwiaja zapisanie nadajnikow w wybranym miejscu pamieci. Jest miejsce na tacznie 100 nadajnikow i 100 nadajnikow z przejsciem dla
pieszych.

Opis

Aby dodac pilota, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Wybierz wolna pozycje. 2. Kliknij przycisk ADD (Dodaj). 3. Kliknij przycisk 4. Zaprogramowany pilot.

< ADD NEW TRANSMITTER [

nieprogramowanego pilota.

< ADD PEDESTRIAN TRANSMITTER @

PRESS ANYWHERE TO EXIT

DELETE

CLICK ANY BUTTON ON THE TRANSMITTER

Aby usunac pilot, wykonaj nastepujace czynnosci:

1. Wybierz zajete miejsce i kliknij

przycisk DELETE (Usun).

2. Kliknij ponownie przycisk
DELETE (Usun).

3. Pilot zostat usuniety.

< ADD PEDESTRIAN TRANSMITTER @

< DELETE THIS TRANSMITTER 0]

OCCUPIED

( oeete )

AKTYWACJA PROGRAMOWANIA ZDALNEGO
Ta opcja pozwala aktywowac lub dezaktywowac programowanie nowych pilotow bez bezposredniego dostepu do centrali sterujacej, przy uzyciu
wczesniej zapisanego pilota.

PROGRAMOWANIE ZDALNE:

Nacisnij jednoczesnie przyciski pokazane na obrazku przez 10 sekund, a lampa zacznie migac (na ekranie pojawi sie informacja

o nacisnieciu przycisku na nadajniku). Za kazdym razem, gdy zapamietasz 1 nadajnik, centrala sterujgca wyjdzie z trybu
programowania zdalnego. Jesli chcesz zapamietac wiecej pilotow, musisz powtdrzyc proces jednoczesnego naciskania przyciskow
pilota przez 10 sekund dla kazdego nowego pilota.

USUN WSZYSTKIE PILOTY ZDALNEGO STEROWANIA

Opis
Ta opcja pozwala na jednoczesne usunigcie wszystRrich pilotow.
TRYB PILOTOW ZDALNEGO STEROWANIA DLA PIESZYCH
Parametr Opis f:\:)arr;:zsl::a
NADAJNIKI W TRYBIE PIESZYM Standardowe zastosowanie nadajnikow z przejsciem dla pieszych. NADAJNIKI W
NADAJNIKI W TRYBIE CALKOWITYM Piloty dla pieszych stuzq do zwiekszenia catkowitej liczby nadajnikéw. TRYBIE PIESZYM
SILNIK
Opis
Ten ekran pozwala sprawdzi¢ site sygnatu w % po Rliknieciu przycisku pilota.
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05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

O

SECURITY

MENU BEZPIECZENSTWO

FOTOKOM(:)RKA 1(ZLACZE F - LE1)
FOTOKOMORKA 2 (Z£ACZE G - LE2)

. . Wartosc
Parametr Opis Opcje e
Pozwala wytgczyc lub aktywowac kontrole fotokomoérki,
mozna réwniez wtqczyc test fotokomorki przed otwarciem lub
zamkmgcu:zm. “WYEACZ
AKTYWACJA Uwaga: Jesli konieczne jest przeprowadzenie testu WEACZ WYtACZ
fotokomérki MF2020, nalezy skonfigurowa¢ przekaznik w \WEACZ Z TESTEM
menu WY]_SCIA -> KONFIGURACJA WYJSC _—) PRZEKAZNIK 1 A
112 / PRZEKAZNIK 2 z opcjg TEST FOTOKOMORKI i postepowaé
zgodnie ze schematem potgczen.
Umozliwia wybor kierunku bramy, w ktérym sprawdzana jest | *OTWIERANIE
KIERUNEK fotokomorka. «ZAMYKANIE ZAMYKANIE
-BRAMA JEST ODWROCONA
**BRAMA ZATRZYMUJE SIE, CZEKAJA 5
RUCH BRAMY Umozliwia zaprogramowanie zachowania drzwi po aktywacji | SEKUND, WZNAWIAJA RUCH BRAMf\JEST
fotokomdrki. +*BRAMA ODWRACA SIE NA 2 SEKUNDY | | ODWROCONA
ZATRZYMUJE
**BRAMA ZATRZYMUJE SIE
*UWAGA: Nie zaleca sig stosowania tych trybow z fotokomérkami MF2020. W przypadku stosowania tych trybow brama moze zatrzymac sie w
potowie ruchu, nie bedgc w stanie Rontynuowac pierwotnego ruchu, poniewaz fotoRomérki sg zaktécane przez samg brame.
OSE (ZILACZE M - OSE)
Mozna zaprogramowac dziatanie wejscia bezpieczenstwa OSE. Wejscie OSE moze wykorzystywac czujniki optyczne o czestotliwosci wigkszej niz 300
Hz i mniejszej niz 2000 Hz, o ile sa one zasilane napigciem 24 V.
Uwaga: Czujnik OSE dziata tylko podczas zamykania.
. . Wartosc
Parametr Opis Opcje fabryczna
Aliwi i i i czujni “WYEACZ
3 AKTYWACJA Umozliwia wytgczenie lub witgczenie kontroli czujnika AC. WYEACZ
optycznego. - WEACZ
+BRAMA JEST ODWROCONA
*BRAMA ZATRZYMUJE SIE, CZEKAJA 5
RUCH BRAMY Umozliwia zaprogramowanie dziatania drzwi po aktywacji SEKUND, WZNAWIAJA RUCH BRAMA JEST
czujnika optycznego. *BRAMA ODWRACA SIE NA 2 SEKUNDY | ODWROCONA
ZATRZYMUJE
*BRAMA ZATRZYMUJE SIE
PAS BEZPIECZENSTWA 1 (ZLACZE ) - SB1)
PAS BEZPIECZENSTWA 2 (ZEACZE ) - SB2)
. q Wartosc
Parametr Opis Opcje fabryczna
Umozliwia wigczenie lub wytgczenie kontroli krawedzi *WYtACZ
AKTYWACIA bezpieczenstwa. -WEACZ WYEACZ
4|5 Umozliwia wybor Rierunku bramy, w ktérym sprawdzana jest | *OTWIERANIE
KIERUNEK listwy bezpieczenstwa. «ZAMYKANIE ZAMYKANIE
*BRAMA JEST ODWROCONA
*BRAMA ZATRZYMUJE SIE, CZEKAJA 5
RUCH BRAMY Umozliwia zaprogramowanie zachowania drzwi po aktywacji | SEKUND, WZNAWIAJA RUCH BRAMA JEST
listwy bezpieczenstwa. *BRAMA ODWRACA SIE NA 2 SEKUNDY | ODWROCONA
ZATRZYMUJE
*BRAMA ZATRZYMUJE SIE
o ®
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9, MENU BEZPIECZENSTWO

SECURITY

WYtACZ REWERSJE

X Wartosc
6 Opis N
Min./Maks. Fabryczne

Wytgcza odwrocenie spowodowane przez listwy bezpieczenstwa podczas zamykania. Parametr odnosi sie do

pozycji bramy. Im wyzsza wartosc, tym szybciej zaczynasz ignorowac zabezpieczenia. Wartosci sq definiowane @ A@ 0

jako % zaprogramowanego przebiegu.

FOLLOW ME
Parametr Opis Opcje Fabryczne

Follow me wytgczone - po wybraniu tej opcji funkcja Follow me nie

bedzie wykonywana.

Zamknij natychmiast - czas otwarcia jest anulowany po przejsciu

przez zabezpieczenie. Jesli zabezpieczenie zostanie przekroczone

7 Umozliwia kontrolowanie podczas otwierania, zaprogramowany czas otwqrcia jest o
automatycznego zamykania ignorowany, a gdy brama osiggnie gornq pozycje, zamykajq sie
ji i i bezposrednio.

TRYE FOLLOW ME po aktywacji zabezpleczen{a, p ) . . FOLLOW ME
tak aby brama zamykata sie Zamknij po 2 sekundach - Czas otwarcia zostaje anulowany po WYLACZONE
automatycznie po przejsciu przez | przejsciu przez zabezpieczenie na minimalny czas 2 sekund.
nie. Jesli zabezpieczenie zostanie przekroczone podczas otwierania,

zaprogramowany czas otwarcia zostanie zignorowany, a po
osiggnieciu gornej pozycji drzwi zamkng sie bezposrednio.
Zamknij po otwarciu - Fotokomorka nie dziata podczas otwierania,
wykonuje funkcje Follow me tylko po otwarciu.
X Wartosc
Parametr Opis ;
Min./Maks. Fabryczne
CZAS FOLLOW ME Czas oczekiwania przed zamknigciem drzwi po zakoficzeniu trybu Follow me. @ A@ 15
MMR15 CONFIG
Parametr Opis

ODWROC WY)SCIE Podczas programowania MX14 na jednym z kanatow w tym menu jego sygnaty bedg uzywane do odwrécenia bramy;

BRAMY odwrécona Rolejnosé dziata tylko podczas zamyRania.

ZB‘;:':AZJMAJ WYJSCIE Podczas programowania MX14 na jednym z kanatéw w tym menu, jego sygnaty bedg uzywane w sytuacjach awaryjnych.

Aby zaprogramowac MX14 na tej centrali sterujacej, wykonaj nastepujace czynnosci:
Wybierz wolny kanat: Po Rliknigciu przycisku Otwérz Kliknij przycisk MX14 Dotgcz, az pojawi Teraz MX14 jest powigzany z
kanat przycisk zmienia sie na sie ekran MX14 DODANO. wybranym kanatem i mozna
Zamknij kanat, a dioda LED MMR15 ~ Uwaga: CzestotliwoS¢ MX14 musi by¢  sprawdzi¢ wartoS¢ RSSI w czasie
pozostaje wtgczona. taka sama jak czestotliwoS¢é MMR15. rzeczywistym. (0 = nie wyRryto; 5 =

bardzo dobrze)

INVERT DOOR OUTPUT CHANNELS INVERT DOOR OUTPUT CHANNELS < INVERT DOOR OUTPUT CHANNELS @
0 - 1
PRESS ANYWHERE TO EXIT RSSI
8
. . Wartos¢
Parametr Opis Opcje fabryczna
Mozna wybrac rodzaj dziatania MMR15 i MX14. W opcji Tryb pracy, gdy brama jest
TRYB PRACY zatrzymana, urzgdzenia MX14 przechodzq w stan hibernacji, aby oszczedzac energie; TRYB PRACY ZAWSZE
gdy drzwi zaczynajq sie poruszac, wszystkie urzgdzenia MX14 budzq sie i przechodzqg w |ZAWSZE AKTYWNY|  AKTYWNY
normalny tryb pracy. W opcji Zawsze aktywne urzgdzenia MX14 sq zawsze aktywne.
R . I 30 SEKUND
CZAS AUTOTESTU Umozliwia zmiane okresu autotestu komunikacji w MMR15. 7 SEKUND 30 SEKUND
KONFIGURACJA , . P WYLACZ
BRZECZYKA Mozna wytgczyc alarm dzwiekowy MMR15. WEACZ WtACZ
Mozna zmienic czestotliwoS¢ w MMR15. Aby zaprogramowac MX14, nalezy ustawic te 868.0 MHz
ZMIANA 3 samg czestotliwosc. 868.6 MHz
CZESTOTLIWOSCI Uwaga: MMR15 bedzie wyswietlac btgd, dopoki wszystkie zaprogramowane MX14 nie 869.2 MHz
zostang ustawione na prace na jego czestotliwosci. 869.8 MHz
MMR15 STOP Pozwala zignorowac sygnaty zatrzymania MMR15. V‘\"\XL' WYE.
. . . . . WYL.
ODWROCENIE MMR15 Pozwala zignorowac sygnaty odwrocenia MMR15. WE WYL,
AUTOTEST MMR15 Wtgcza lub Wychza autotest, kRtory jest przeprowadzany za kazdym razem, gdy brama WYL, WYL,
opuszcza pozycje otwartq lub zamknietq. Wk.
: ©
28 Moloriine



05. PROGRAMOWANIE / ZMIANA PARAMETROW

< MENU USTAWIENIA

SETTINGS

LICZBA CYKLI KONSERWACYJNYCH

. Wartos¢
1 Opis N
Min./Maks. Fabryczne
Umozliwia wybranie liczby cyRli, ktére brama musi wykonac, zanim pojawi sie ostrzezenie o Roniecznosci
konserwacji. Aby usungc ostrzezenie, przejdz do menu USTAWIENIA - RESET CYKLU KONSERWACYJNEGO i wykonaj @A@ OK cycles
reset cyRlu Ronserwacyjnego.

URZADZENIE POZYCJONUJACE

Umozliwia wybor urzadzenia, ktore bedzie wskazywac drzwiom swoja pozycje. Podtacz przewody zgodnie ze schematem dostepnym dla zadanej konfiguracji.

. . Wartos¢
HEIE 2B fabryczna

Wykorzystuje enkoder absolutny. Po wybraniu tej opcji wyswietli sie dodatkowe ustawienie,
umozliwiajgce wybér strony, po ktorej zamontowany jest enkoder. Ta konfiguracja pozwala na
dostosowanie kierunku obrotu enkodera, poniewaz jesli silnik jest zamontowany po lewej stronie

ENKODER ABSOLUTNY bramy, kRierunek zamykania enkodera bedzie przeciwny do kierunku silnika zamontowanego po prawej
stronie. Aby prawidtowo ustawic Rierunek, sprawdz, gdzie zamontowany jest silnik:
Jesli silnik znajduje sie po lewej stronie bramy, wybierz opcje LEFT (LEWA).
Jesli znajduje sie po prawej stronie, wybierz opcje RIGHT (PRAWA).

ENKODER Wykorzystuje enkoder kwadraturowy i wytgcznik krancowy. Wytgcznik krancowy musi zawsze

KWADRATUROWY | znajdowac sie powyzej pozycji otwarcia i stuzy wytgcznie do ustalenia pozycji poczgtkowej bramy.

2 POZYCJA WYJSCIOWA Pozycja otwarcia musi znajdowac sie ponizej pozycji wytgcznika krancowego.

EI\\II\:;%[I)!E\BWROWY I Wykorzystuje enkoder kwadraturowy w potgczeniu z dwoma wytgcznikami krancowymi. Wytgczniki ENKODER

krancowe wskazujg pozycje otwarcia i zamknigcia, natomiast enkoder okresla pozycje spowolnienia. ABSOLUTNY

WYEACZNIK KRANCOWY

Wykorzystuje dwa wytgczniki krancowe do wskazania pozycji otwarcia i zamkniecia. Przyblizona
pozycja do sterowania spowolnieniami jest obliczana automatycznie. Tryb ten nie zapewnia catkowicie
doktadnej pozycji kursu, co powoduje, Zze spowolnienia rézniq sie w przypadku zmiany Rierunku lub
zatrzymania. W przypadku zmiany predkosci konieczne jest ponowne nauczenie sie trasy, poniewaz
zmienia sie rowniez czas trasy.

WYEACZNIK KRANCOWY
1 CZAS PRACY

Wykorzystuje cztery wytgczniki krancowe: dwa dla pozycji konicowych (otwartej i zamknietej) oraz

dwa dla pozycji spowolnienia. Gdy wytgcznik krancowy spowolnienia jest aktywny, drzwi dziatajg ze
zmniejszonq predkosciq. Tryb ten jest najbardziej restrykcyjny, poniewaz wymaga fizycznej regulacji
wytgcznikéw krancowych w celu uzyskania pozgdanego ruchu. Nie pozwala on na poruszanie drzwiami
w trybie pieszym ani regulacje pozycji za pomocg oprogramowania.

POD\_N()JNY WYLACZNIK
KRANCOWY

TYP BRAMY
Po zmianie typu bramy niektore parametry zostana zmienione, aby byty bardziej odpowiednie dla danego typu bramy. Zmienia sie rowniez symbol
ruchu bramy, aby lepiej odzwierciedlat wybrany typ bramy.

. . Wartosé
Opcje Lista Parametr fabryczna
MENU USTAWIENIA SILNIKA -
-OPENING SETTINGS - OPEN SPEED = 1800RPM -CLOSING SETTINGS - SLOW CLOSE SPEED = 900RPM
-OPENING SETTINGS - SLOW OPEN SPEED = 900RPM  -CLOSING SETTINGS > CLOSE SPEED RAMP = 1,505
-OPENING SETTINGS - OPEN SPEED RAMP = 1,505 +CLOSING SETTINGS > SLOWDOWN RAMP = 1,005
BRAMY SEGMENTOWE |, opp G SETTINGS - SLOWDOWN RAMP = 1,005 -RAMPY ODWROCENIA = 4500RPM/s
-CLOSING SETTINGS - CLOSE SPEED = 1800RPM -RAMPY ZATRZYMANIA = 3700RPM/s
USTAWIENIA MENU >
*URZADZENIE POZYCJONOWANIA = Enkoder absolutny
MENU USTAWIENIA SILNIKA -
-OPENING SETTINGS - OPEN SPEED = 1800RPM -CLOSING SETTINGS - SLOW CLOSE SPEED = 900RPM
-OPENING SETTINGS - SLOW OPEN SPEED = 900RPM  -CLOSING SETTINGS - CLOSE SPEED RAMP = 1,505
3 -OPENING SETTINGS - OPEN SPEED RAMP = 1,505 -CLOSING SETTINGS - SLOWDOWN RAMP = 1,505
BRAMY PRZESUWNE -OPENING SETTINGS - SLOWDOWN RAMP = 1,50s -RAMPY ODWRGCENIA = 4500RPM/s BRAMY
-CLOSING SETTINGS - CLOSE SPEED = 1800RPM -RAMPY ZATRZYMANIA = 4500RPM/s SZVBKOBIEZNE
USTAWIENIA MENU >
*URZADZENIE POZYCJONOWANIA = Wytgcznik Rrancowy i czas pracy
MENU USTAWIENIA SILNIKA -
-OPENING SETTINGS - OPEN SPEED = 1800RPM -CLOSING SETTINGS - SLOW CLOSE SPEED = 500RPM
-OPENING SETTINGS > SLOW OPEN SPEED = 500RPM  -CLOSING SETTINGS - CLOSE SPEED RAMP = 1,005
-OPENING SETTINGS - OPEN SPEED RAMP = 1,005 »CLOSING SETTINGS -~ SLOWDOWN RAMP = 0,50s
-OPENING SETTINGS - SLOWDOWN RAMP = 0,505 -RAMPY ODWRGCENIA = 6000RPM /s
, -CLOSING SETTINGS - CLOSE SPEED = 1200RPM -RAMPY ZATRZYMANIA = 6000RPM/s
BRAMY SZYBKOBIEZNE [ o o o
*URZADZENIE POZYCJONOWANIA = Enkoder absolutny
- AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE -> CAEKOWITE OTWARCIE -> POZYCJA OTWARTA = 5 5
-AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE -> CAEKOWITE OTWARCIE -> DOWOLNA POZYCJA =5 5
BEZPIECZENSTWO MENU ->
-FOTOKOMORKA 1 -> AKTYWACJA = AKTYWU)
KIERUNEK SILNIKA
. . Wartosé
ges REC fabryczna

4 | Zmienia Rierunek obrotow silnika i zmienia pozycje bramy. Wartos¢ te nalezy zmieniac tylko wtedy, gdy
wszystko dziata prawidtowo, ale oczekiwane pozycje zamknigcia i otwarcia sq zamienione. Gdy wybrane | ,staNDARD
urzgdzenie pozycjonujgce to ,Enkoder kwadraturowy i pozycja wyjsciowa", zmienia sie tylko kierunek . STANDARD
obrotow silnika, poniewaz pozycja wyjsciowa jest zawsze pozycjg otwartq. Po zmianie tego parametru +ODWROCONE
wartosci ,Pozycja otwarcia” i ,Pozycja zamRkniecia” zmienigjq sie na 0.
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) < MENU USTAWIENIA

SETTINGS

AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE
Umozliwia wybor czasu oczekiwania na zamknigcie drzwi.
. Wartosc
Parametr Opis "
Min./Maks. Fabryczne

Ustawianie czasu pauzy dla automatycznego zamykania przy catkowitym
POZYCJA . P L S )
OTWARTA otwarciu. Umozliwia ustawienie czasu, przez jaki brama czeka od

CALKOWITE OTWARCIE zakon§zer.na catkowitego otwarcia do rozpoczecia zam}/kanla.
5 DOWOLNA Ustawianie czasu pauzy dla automatycznego zamykania, gdy brama

zatrzymuje sie. Umozliwia ustawienie czasu pauzy bramy od momentu @A@

POZYCJA L . . . N
zatrzymania sie w potowie drogi do rozpoczecia zamykania.

Ustawianie czasu pauzy dla automatycznego zamykania przy czeSciowym
OTWARCIE DLA PIESZYCH otwarciu. Umozliwia ustawienie czasu pauzy bramy od zakonczenia @A@
czesciowego otwarcia do rozpoczecia zamyRania.

0s
0s
0s

Gdy ta opcja jest aktywna, w przypadku awarii zasilania, po ponownym Opcje Wartosé
AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE PRZY uruchomieniu centrala sterujgca automatycznie znajdzie znang pozycje fabryczna
PONOWNYM URUCHOMIENIU (stan spoczynku) i sprobuje zamkng¢ brame. Jesli opcja nie jest aktywna, WYL.
do rozpoczecia procesu wymagane jest polecenie ruchu. WE. Wyt.
DATA | GODZINA
Opis

W tym menu mozna zmieni¢ date i godzine systemu. Wazne jest, aby data byta aktualna, poniewaz btedy i logi
bedg rejestrowane wraz z datq i godzing, co utatwi identyfikacje zdarzen.

6 | po otwarciu tego ekranu wyswietlane wartoSci odpowiadajq aktualnie ustawionemu czasowi. Po dostosowaniu
ustawien Rliknij Potwierdz, aby zapisa¢ nowq date.

W razie potrzeby strefy czasowe mozna ustawi¢ za pomocg MConnect Link. Jesli strefa czasowa nie jest okreslona,
system domyslnie uzywa GMT+0. Po zmianie daty za pomocg MConnect Link centrala sterujgca automatycznie
przyjmuje strefe czasowq telefonu komérkowego uzytego do wprowadzenia zmiany.

suw\u

R
(cowmm )
( :

SFT TIME

Y
(" conrru )

Uwaga: strefa czasowa nie zmienia sie po zresetowaniu urzgdzenia.

ZMIANA HASEA

7 Opis
To menu umozliwia zmiane hasta uzywanego do uzyskania dostepu do menu ustawien. Hasto mozna zmienic tylko w tym menu lub za pomocq
MConnect Link.

RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH
8 Opis

Resetuje wszystkie parametry do wartosci domyslnych, z wyjgtkiem zaprogramowanych nadajnikéow, licznika cykli, dziennikow i daty.

Ta funkcja umozliwia zresetowanie cyRli konserwacyjnych, eliminujgc ostrzezenia zwigzane z Roniecznoscig konserwacji.

JASNOSC Umozliwia zwiekszenie lub zmniejszenie jasnosci ekranu. @A@ 1 OO%
CZAS OSZCZEDZANIA Ten pqrame!:r ok(esla czas, po ugtyw:e ktorego ekran.prz_ec'hodZI w tryb osgczgdzama
energii. Odliczanie rozpoczyna sie po ostatnim dotknieciu jednego z przyciskow - 1 0
ENERGII ~ . m
ekranu lub po zakonczeniu manewru.
) Ten parametr dostosowuje czas spedzony w menu przed wyRryciem bezczynnosci,
CZAS BEZCZYNNOSCI tzn. ustawia maksymalny odstep czasu od ostatniego dotkniecia przycisku do @A@ 30 s
rozpoznania bezczynnosci.
Opcie Wartos¢
, R o pe fabryczna
DZWIEK KLIKNIECIA Aktywuje emisje dzwieku po nacisnieciu przyciskow ekranu. OFF
oN ON
DZWIEK L oo . . OFF
OSTRZEGAWCZY ARtywuje emisje dzwieku po uruchomieniu zabezpieczenia. oN OFF
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SETTINGS

1

12

MENU USTAWIENIA

USTAWIENIA ECO

Opcje

Opis

Wartosé

Min./Maks.

Fabryczne

CZAS AKTYWAC)I TRYBU
ECO

Ten parametr ustawia czas bezczynnosci wymagany do automatycznego przejs-
cia produktu w tryb Eco (tryb czuwania o niskim poborze mocy). Innymi stowy, po
przesunieciu bramy lub wyjsciu z menu system czeka przez ustawiony czas przed

aktywacjq trybu Eco.

Uwaga: Jesli czas ustawiony dla oswietlenia wewnetrznego jest dtuzszy niz czas aktywacji
trybu ekologicznego, system najpierw poczeka, az migajqgce Swiatto zgasnie, a nastepnie

przejdzie w tryb ekologiczny.

@)«

20n

TRYB ECO

Ten parametr aktywuje funkcje oszczedzania energii, umozliwiajgc produktowi
przejscie w tryb ekologiczny po uptywie czasu ustawionego w parametrze Czas

aktywacji trybu ekologicznego.

Gdy produkt znajduje sie w trybie ekologicznym, dziatajg tylko nastepujgce wejscia:
« OPB - przycisk otwierania (zewnetrzny i membranowy)

« CLB - przycisk zamykania (zewnetrzny i membranowy)

« STB - przycisk zatrzymania (zewnetrzny i membranowy)

* PUB - przycisk
« Odbiornik RF
« Link

Uwaga: Gdy ten parametr jest ustawiony na ON, a tryb ekologiczny jest aktywny,
wszystkie akcesoria zostang wytgczone. Jesli Ronieczne jest pozostawienie
akcesoriow wtgczonych (wyjscia wielofunkcyjne), parametr ten nalezy ustawi¢ na OFF.
W przypadku akcesoriow (LINK i MMR15) zuzycie energii bedzie wyzsze, nawet w trybie

ECO.

Opcje

Wartos¢
fabryczna

OFF
ON

ON

USTAWIENIA SYNCHRONIZAC)I DRZWI (CONECTOR COMM)

Opcje

Opis

Opcje

Wartos¢
fabryczna

MASTER/SLAVE

Ta funkcja umozliwia skonfigurowanie dwoch
central sterujacych MC415 do pracy synchron-
icznej w modelu komunikacji jednokierunkowej.
W tym modelu jedna z central sterujacych petni
role Master, a druga dziata jako Slave, zapewnia-
jac koordynacje ruchéw miedzy podtaczonymi
urzadzeniami. Aby ta funkcja dziatata poprawnie,
potrzebne s3 co najmniej dwie centrale sterujace
MC&15 i fizyczne potaczenie miedzy nimi.

DEZAKTYWU) - funkcja jest wytgczona, a centrala
sterujgca dziata niezaleznie.

AKTYWU]J JAKO MASTER - ustawia centrale
sterujgcq jako Master, odpowiedzialng za
wysytanie polecen.

AKTYWUJ JAKO SLAVE - ustawia ptyte sterujgcq

DEZAKTYWU)

jako Slave, ktora bedzie wykonywac polecenia

Uwaga: tej funkcji nie mozna uzywac w potgczeniu
otrzymane od Master.

z funkcjg INTERLOCK.

Wartosé
fabryczna

Ten parametr wtgcza funkcje blokady bramy, gwarantujgc zsynchronizowane

zarzqdzanie miedzy wiecej niz jedng bramq. Aby ta funkcja dziatata poprawnie, Opce

potrzebne sq co najmniej dwie centrale sterujgce MC415 i potgczenie miedzy nimi. Jesli
jest tylko jedna brama, aktywacja blokady nie jest mozliwa, poniewaz brama zostanie
zablokowana z powodu braku komunikacji z drugq centralg sterujgcq. Gdy wszystkie
bramy sq zamkniete i jedna z nich zaczyna sig otwierac, pozostate sq automatycznie
blokowane, uniemozliwiajgc ich otwarcie. Blokada jest usuwana, gdy tylko poruszajgce
sie bramy powrécq do pozycji zamknietej, przywracajgc normalne dziatanie pozostatych.

INTERLOCK DEZAKTYWU)

DEZAKTYWU)
AKTYWU)

Uwaga: Ta funkcja nie moze by¢ uzywana razem z funkcjg MASTER/SLAVE.

USTAWIENIA UPS

Wartosé

CE fabryczna

Opcje Opis

AUTOMATYCZNY - automatycznie wykrywa zmiane zasilania baterii
UPS.

ZATRZYMA) WEJSCIE - w razie potrzeby tryb wykrywania mozna
zmieni¢ na Zatrzymaj wejscie, ktory wykorzystuje wejscie STOP (ztgcze
P) do wskazania awarii zasilania (po podtgczeniu STOP do GND
wskazywane jest przetgczenie zasilania na baterie UPS).

Ten parametr zmienia metode
wykrywania obecnosci UPS w
przypadku awarii zasilania.

WYKRYWANIE UPS DEZAKTYWU)

13

TYLKO AWARYJNE OTWIERANIE - w przypadku awarii zasilania bramy
otrzymujq polecenie otwarcia. Po catkowitym otwarciu nie mozna
przesuwaé bramy.

OTWARCIE | NORMALNA PRACA - w przypadku awarii zasilania brama
otrzymuje polecenie otwarcia; po otwarciu brama nadal dziata
normalnie.

TYLKO
AWARYJNE
OTWIERANIE

Ten parametr pozwala wybrac
tryb pracy drzwi w przypadku
wykrycia awarii zasilania.

TRYB UPS

Podczas pracy z zasilaniem z interaktywnego zasilacza UPS po kazdym ruchu silnika moze wystgpic btgd przepiecia magistrali lub krytycznego
przepiecia magistrali. Dzieje sie tak, poniewaz energia odzyskana przez silnik nie jest prawidtowo absorbowana przez wyjscie zasilacza UPS, co
powoduje gwattowny wzrost napiecia na magistrali prgdu statego.

W zastosowaniach, w ktorych konieczne jest ciggte korzystanie z zasilacza UPS, zalecamy stosowanie zasilacza UPS typu online (podwéjnej
konwersji), ktory lepiej radzi sobie z tego typu obcigzeniem.

mGl’nv l'ne® 31



06. WYSWIETLACZ

WSKAZNIKI WYSWIETLACZA

Gdy centrala sterujaca jest wtaczona, jej stan mozna sprawdzi¢ na wySwietlaczu.

Brama w stanie spoczynku

Jesli zaprogramowano czas rozpoczecia ruchu, na ekranie wyswietli sig licznik
czasu. W przeciwnym razie wySwietli si¢ obrazek wskazujacy, ze brama jest w
stanie spoczynku.

0
Otwarta brama
Jesli zaprogramowano czas zamkniecia, na ekranie wyswietli sie licznik czasu.
W przeciwnym razie wySwietlany jest obraz wskazujacy, ze drzwi sa otwarte.

DOOR OPENED

Brama zatrzymana

Jesli zaprogramowano czas zamkniecia bramy/kon-
tynuacji ruchu, na ekranie wyswietlany jest licznik
czasu. W przeciwnym razie wyswietlany jest obraz
wskazujacy aktualng pozycje bramy. 0 0

Zamknieta brama
Gdy brama jest zamknieta, na ekranie wySwietlany jest obraz wskazujacy ich pozycje zamkniecia.

DOOR CLOSED

Ruchoma brama

Podczas ruchu bramy wyswietlacz pokazuje aktualng pozycje w czasie
rzeczywistym.

GATE OPENING GATE CLOSING

Ostrzezenie dotyczace konserwacji

Gdy liczba cykli manewrow osiagnie wartoS¢ ustawiong dla konserwacji, na wyswietlaczu pojawi sie ikona
ostrzegawcza. Uwaga: ikona ta nie zaktoca dziatania bramy, stuzy jedynie do ostrzegania uzytkownika o
koniecznosci konserwacji. Aby usunac ikone, nalezy przejS¢ do menu USTAWIENIA, wybra¢ opcje RESET
CYKLU KONSERWACYJNEGO i potwierdzic reset.

Alert blokady INTERLOCK

Gdy funkcja blokady jest aktywna, a dana centrala sterujaca jest zablokowana, na odpowiednich ekranach
pojawi sie symbol blokady. Dopoki symbol ten pozostaje widoczny, nie bedzie mozliwe otwarcie urzadzenia.

Aktywny alert bezpieczenstwa:

Po aktywacji wejscia bezpieczenstwa na ekranie wyswietlany jest komunikat ) SECURITY DIAGNOSTIC
ostrzegawczy. Po kliknigeciu symbolu ostrzegawczego uzytkownik zostanie
automatycznie przekierowany do strony, na ktorej moze sprawdzi¢, ktore

zabezpieczenie jest aktywne lub jaki btad wystapit w wytaczniku krancowym. DOOR CLOSING MORE DETAILS I\ INFORMATION. > INPUT STATES

Aktywna sytuacja awaryjna:
Jesli aktywowana jest funkcja wejscia awaryjnego, drzwi nie moga by¢ poruszane. W takim przypadku na

wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,,Emergency Active” (Sytuacja awaryjna aktywna). (4]
EMERGENCY INPUT ACTIVE
L]
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06. WYSWIETLACZ

WSKAZNIKI WYSWIETLACZA

Ekran btedow

W przypadku wystapienia btedu w centrali sterujacej na ekranie wyswietli sie komunikat o btedzie.
Wyswietlany btad jest pierwszym btedem, ktory wystapit, zgodnie z lista btedow. Po kliknigciu przycisku
~WyczyS¢ btad” centrala sterujaca sprobuje rozwiazac¢ problem. Jesli btad zniknie, centrala sterujaca nie
bedzie juz wykazywat btedu. W przeciwnym razie na ekranie nadal beda wySwietlane pozostate btedy.

Wszystkie zarejestrowane btedy mozna sprawdzi¢ w menu INFORMACJE -> DZIENNIKI.

Test fotokomorki

Gdy test fotokomorki jest aktywny, na wySwietlaczu przez caty czas trwania procesu bedzie widoczny ekran
testu fotokomorki.

Btad w tescie fotokomorki

Jesli test zakonczy sie niepowodzeniem, wySwietlony zostanie ekran btedu. Ekran ten pozostanie widoczny
do momentu usuniecia btedu lub wydania nowego polecenia ruchu drzwi.

Bezpieczenstwo dzieki enkoderowi absolutnemu

Enkoder absolutny zapewnia ochrone w przypadku, gdy brama zboczy z normalnego toru ruchu, niezaleznie
od tego, czy jest to spowodowane przepetnieniem enkodera, czy innym powodem. W takiej sytuacji brama
przechodzi w tryb nieaktywny i mozna ja poruszaé tylko w trybie ,0BECNOSC CZLOWIEKA". Celem jest
przywrocenie bramy do normalnego cyklu pracy przed ponownym zezwoleniem na jej regularne poruszanie
sie.

Brak zaprogramowanej trasy Uwaga:

Gdy trasa nie jest zaprogramowana, wySwietlany jest ekran ostrzegawczy. Ekran ten umozliwia poruszanie
bramawtrybie ,OBECNOSC CZLOWIEKA", ale zaleca zaprogramowanie trasy w celu zapewnienia prawidtowego
dziatania w trybie automatycznym.

CENTRAL IN ERROR!

@ MOTOR OVER CURRENT

MORE DETAILS IN: INFORMATION > LOGS

CLEAR ERROR

TESTING SECURITY

SECURITY TEST FAILURE
CLICK ANYWHERE TO RETURN

WARNING
THE DOOR IS OUTSIDE ITS COURSE.

USE THE @ AND @ KEYS TO GET IT BACK TO
NORMAL COURSE

A

WARNING
THE DOOR CAN ONLY BE MOVED AT A
SLOW SPEED.

PLEASE PROGRAM THE DOOR FOR
AUTOMATIC OPERATION.
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06. WYSWIETLACZ

EKRANY OSTRZEZEN | BLEDOW

Jesli podczas zmiany parametrow wystapi btad, moze pojawic sie ekran btedu.

Btad zmiany parametru w MMR15

Wystapit problem podczas proby zmiany parametru w MMR15. Nie otrzymano odpowiedzi w wyznaczonym (1)

Cczasle. ERROR CHANGING PARAMETER IN
MMRI5, VERIFY IF CONNECTIONS ARE
OK, AND TRY AGAIN
CLICK ANYWHERE TO TRY AGAIN

Btad tadowania parametrow silnika

Wystapit problem podczas przesytania parametrow silnika do sterownika. Btad ten mogt by¢ spowodowany o
nieprawidtowa komunikacja miedzy gorna a dolna ptytka. ROR CHANGING PARAVETERIN
CUCK ANYWERE TO RETORN

Btad podczas tadowania parametrow z pamieci EEPROM

Wystapit problem podczas tadowania parametrow z pamigci EEPROM do mikrokontrolera. Btad ten moze Py
wskazywac na brak pamigci EEPROM lub problemy z nig zwiazane.

ERROR LOADING MEMORY
CLICK ANYWHERE TO RETURN

Po kliknigciu na ekran centrala sterujaca uruchomi sie ponownie, jesli bedzie mogta komunikowac¢ sie z
pamiecia EEPROM.
Ostrzezenie dotyczace dostepu do menu

Dostep do menu jest mozliwy tylko wtedy, gdy drzwi sa zatrzymane. o

ACCESS ONLY POSSIBLE WITH
DOOR STOPPED
CLICK ANYWHERE TO RETURN

Ostrzezenie o nieprawidtowym hasle
Wprowadzone hasto jest nieprawidtowe.

WRONG PASSWORD
CLICK ANYWHERE TO TRY AGAIN

Btad zmiany parametru

Wystapit btad podczas proby zmiany parametru. Problem ten moze byé zwigzany z trudnoSciami w

zapisywaniu danych w pamieci EEPROM lub komunikacja ze sterownikiem silnika.
ERROR CHANGING PARAMETER
CLICK ANYWHERE TO RETURN

Ograniczony dostep do parametrow Motorling

Wybrane urzadzenie pozycjonujace nie zezwala na dostep do wybranego parametru. (]

THE POSITION DEVICE SELECTED CAN
Przyktad: w przypadku wyboru podwéjnych wytacznikéw kraficowych nie bedzie mozna zmienic parametrow | SIS

pozycjonowania.

SPRAWDZ WERSJE CENTRALI STERUJACE) | WYSWIETLACZA

Konieczne moze byc zidentyfikowanie wersji centrali sterujacej lub wySwietlacza, zwtaszcza jesli zazada tego technik MOTORLINE. Aby
uzyskac dostep do wersji centrali sterujacej, nalezy przejsc do jednego z nastepujacych menu:

Kliknij trzykrotnie symbol MOTORLINE

OUTPUTS  INPUT BUTTONS . OUTPUTS  INPUT BUTTONS

Q Q 7

INFORMATION  TRANSMITTER SECURITY INFORMATION  TRANSMITTER SECURITY SETTINGS

Aby sprawdzi¢ wersje centrali sterujacej, kliknij trzykrotnie symbol MOTORLINE. WySwietli sie strona z wersja ptytki sterujacej:
< VERSION CONTROL 12:25

GATE CONTROLLER DISPLAY

VERSION VERSION

REVISION - LANGUAGE -
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07. DZIALANIE CENTRALI STERUJACEJ W TRYBIE JALOWYM

DZIAtANIE CENTRALI STERUJACE) W TRYBIE JALOWYM

Stan JALOWY jest uzywany, gdy brama nie rozpoznaje swojej pozycji. W tym stanie brama porusza sie z mniejsza predkoscia, probujac
znalez¢ znang pozycje.
Dziatanie centrali sterujacej po awarii zasilania rozni sie w zaleznosSci od wybranego ,urzadzenia pozycjonujacego”.
Ponizej znajduje sie wyjasnienie dziatania kazdego z urzadzen:
» Enkoder absolutny

Nie ma potrzeby stosowania trybu bezczynnosci, poniewaz pozycja drzwi jest zawsze znana. Ze wzgledow bezpieczenstwa, jesli drzwi
zbocza z kursu, konieczne jest przemieszczenie ich przy udziale cztowieka do zaprogramowanego kursu, a nastepnie powrot do
normalnego trybu automatycznego.

« Enkoder kwadraturowy i powrdt do pozycji wyjSciowej

Najpierw drzwi podnosza sie, az osiagna wytacznik krancowy otwarcia. Po znalezieniu krancowego kursu odwracaja sie i zatrzymuja
w przyblizonej pozycji ,otwartej”. Jesli przed zakonczeniem procesu zostanie aktywowane zabezpieczenie, proces zatrzymuje sig, a po
otrzymaniu polecenia rozpoczyna si¢ ponownie. Po tej czynnosci drzwi wracaja do normalnego trybu automatycznego.

« Enkoder kwadraturowy i wytacznik krancowy

* Wytacznik krancowy i czas pracy

* Podwojny wytacznik krancowy

Jesli uzytkownik nacisnie przycisk OTWORZ, brama otworzy sie, az osiggnie wytacznik krancowy otwarcia. Jesli uzytkownik nacisnie
przycisk ZAMKNIJ, brama zamknie sie, az osiagnie wytacznik krancowy zamknigcia. Jesli podczas zamykania bramy zostanie aktywowane
urzadzenie zabezpieczajace przed odwroceniem, brama odwrdci sie i beda dziatac, az osiagna wytacznik krancowy otwarcia.

Proces koniczy sie po napotkaniu jednego z wytacznikow krancowych.
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08. SCHEMATY OKABLOWANIA

SCHEMATY OKABLOWANIA

W tej sekcji znajduja sie szczegotowe instrukcje dotyczace podtaczania roznych elementow systemu. Kazdy podsystem ma okreslone
wymagania, ktérych nalezy przestrzegaé, aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie bramy. Ponizej opisano gtowne funkcje i odpowiednie
potaczenia.

ZASILANIE

Podtaczenie gtownego zasilania
do systemu. Nalezy przestrzegac
specyfikacji napiecia i pradu,
aby uniknac uszkodzen.

FAZA _J

UZIEMIENIE —
NEUTRALNY

ZASILANIE Z PRZEXACZNIKIEM

Podtaczenie gtownego zasilania do
systemu. Nalezy przestrzegac specy-

fikacji napigcia i pradu, aby uniknaé
uszkodzen.
) §rT§» N @'@' @'
NEUTRALNY

‘ FAZA

1L1 L2

NN
-~ UZIEMIENIE I"il"i I'

2 4
NEUTRALNY *l—J

FAZA

L3
6

REZYSTOR HAMUJACY

Rezystor hamulcowy stuzy do redukcji skokéw napiecia wystepujacych w wyniku hamowania silnika. JeSli konieczne jest podtaczenie
rezystora hamulcowego, nalezy to zrobic zgodnie z rysunkiem. Ustawienia rezystora hamulcowego znajduja sie w menu ,,HAMOWANIE SIL-
NIKA”.

Rezystor powinien mie¢ wartoS¢ 110 omow. i

01- Rezystor ma okreslone
miejsce montazu w gornej
czesci skrzynki.

02- Zamontowac rezystor
hamulca na ptycie mocujacej i
przykreci¢ Srubami A.

03+ Umiescic ptyte mocujaca
rezystora w skrzynce, mocujac
ja Srubami B.
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08. SCHEMATY OKABLOWANIA

SILNIK

Fazy silnika musza by¢ podtaczone prawidtowo; nie mozna zamienia¢ faz, poniewaz spowoduje to obracanie sie silnika w przeciwnym ki-
erunku. Jesli konieczne jest zainstalowanie hamulca elektrycznego, nalezy go podtaczyc zgodnie z ponizszym rysunkiem. W celu dodatkowej
ochrony silnika mozna zainstalowac bezpiecznik termiczny. Jesli nie jest to konieczne, do ztacza nalezy podtaczyc bocznik.

REZYSTANCJA
TERMICZNA

o

ﬁ i h ==

® L SILNIK

L / ,I
\_UZIEMIENIE A9 o)

\ J
HAMULEC ‘—/

L ELEKTRYCZNY ~

CZUJNIK RECZNE) KORBY

Reczny czujnik korbowy umieszcza sie w poblizu wirnika silnika, w miejscu, w ktorym mozna wtozy¢ reczng korbe, aby recznie poruszac sil-
nikiem. Czujnik ten stuzy do zapobiegania poruszaniu sie silnika podczas recznego przemieszczania. Sygnat czujnika musi by¢ NC, to znaczy,
gdy nie wykrywa on niczego, wynosi 24 V, a gdy cos wykrywa, pozostaje na poziomie 0 V.

PRZYCISK BEZPIECZENSTWA

Ztacze awaryjne jest normalnie zamkniete (NC), wiec jesli nie jest uzywane, konieczne jest zainstalowanie bocznika.
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08. SCHEMATY OKABLOWANIA
URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

Krawedz bezpieczenstwa 8K2 nie ma polaryzacji, wiec jeden z przewodow musi by¢ podtaczony do wejscia SB1 lub SB2, a drugi do GND. Aby
dodac druga krawedz bezpieczenstwa, wystarczy powtorzy¢ potaczenia na drugim wejsciu.

Nalezy sprawdzi¢ arkusz danych czujnika OSE, aby okresli¢, ktory przewod odpowiada 12V, GND i sygnatowi. Przewod sygnatowy nalezy
podtaczy¢ do wejscia OSE.

Uwaga: Urzadzenia zabez-
pieczajace sa fabrycznie
wytaczone. Aby je aktywowac,
nalezy przejs¢ do menu ,BEZ-
PIECZENSTWO” i indywidualnie
aktywowac zadane zabezpiec-
zenie.

« Test fotokomorki bez wejscia testowego

Fotokomorka musi by¢ zasilana napieciem 24V i GND. Przewod wspolny musi by¢ podtaczony do GND, a wyjscie NC/NO fotokomorki musi
by¢ podtaczone do wejscia LE centrali sterujgcej. Aby przeprowadzic test fotokomorki, fotokomorka GND musi by¢ podtaczona do centrali
sterujgcej OT. Aby dodac druga fotokomorke, powtorz potaczenia na drugim wejsciu.

=)

* Test fotokomarki z wejSciem testowym

Jesli wejscie testowe fotokomorki musi miec¢ napiecie 24V podczas pracy czujnika i OV podczas wykonywania testu, wejscie testowe
fotokomorki nalezy podtaczy¢ do jednego z przekaznikow zgodnie z ponizszym schematem. Konieczne jest rowniez aktywowanie konfigura-
cji przekaznika do testowania fotokomorki w ,,WYJSCIA” - ,KONFIGURACJA WY)SC” - ,PRZEKAZNIK 1/ 2".

®) () (& e
(%) (g N a e e (AT Falratralya fatrayara] Fatra
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08. SCHEMATY OKABLOWANIA

URZADZENIE POZYCJONUJACE

Urzadzenie pozycjonujace stuzy do uzyskania informacji o potozeniu bramy w celu sterowania spowolnieniem i zatrzymaniem. Podtaczenie kazdego typu
urzadzenia pozycjonujacego jest inne, dlatego pokazemy podtaczenia, ktore nalezy wykonac dla kazdego trybu. Urzadzenie pozycjonujace mozna zmienic¢ w
menu ,,USTAWIENIA” - ,URZADZENIE POZYCJONUJACE".

Nalezy wykona¢ potaczenia odpowiednie dla wybranego urzadzenia pozycjonujacego.

« Enkoder absolutny
W przypadku tego typu wystarczy podtaczy¢ enkoder. Dopuszczalne sa tylko dwa typy enkoderow (enkoder motorline i enkoder pokazany na zdjeciu).

}T@f@f@» € E2)

- Enkoder kwadraturowy z pozycja poczatkowa
Nalezy podtaczy¢ wytacznik krafncowy otwarcia (ktory bedzie pozycja poczatkowa) oraz enkoder kwadraturowy (100 impulsow na obrot).

« Enkoder kwadraturowy i wytaczniki krancowe

Nalezy podtaczy¢ wytacznik krancowy otwarcia i wytacznik krancowy zamknigcia (dla pozycji koncowych kursu), a takze enkoder kwadraturowy (100 impulsow
na obrot) do sterowania hamowaniem i kursami czesciowymi.

O
T1
| DBIXO -
NC
~ CcoM
. 5V G J
. NC J
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08. SCHEMATY OKABLOWANIA

URZADZENIE POZYCJONUJACE

Wytaczniki krancowe Wytaczniki krancowe spowolnienia
(otwieranie i zamykanie) (otwieranie i zamykanie)
« Wytaczniki kraficowe i czas pracy « Podwojne wytaczniki krancowe
Nalezy podtaczy¢ wytaczniki krancowe otwierania i zamykania Konieczne jest podtaczenie wytacznika krancowego otwierania
(dla pozycji koncowych ruchu). Czas obliczony w ,,CALKOWITYM i wytacznika krancowego zamykania (dla kofcowych pozycji
PROGRAMOWANIU RUCHU" zostanie wykorzystany do spowolnien i kursu), oprocz wytacznika krancowego spowolnienia otwierania i
ruchow czesciowych. innego dla zamykania. Nie jest mozliwe wykonywanie czgsciowych

otwarc lub zmiana pozycji spowolnienia bez fizycznej modyfikacji
wytacznikow krancowych.

Uwaga:

Jesliwybrana konfiguracja jest,,PRZELACZNIKI GRANICZNE | CZAS PRACY", uzywane s3 tylko przetaczniki kraficowe otwierania i zamykania.
Jesli wybranym trybem jest ,PODWOJNE PRZELACZNIKI GRANICZNE", konieczne jest posiadanie przetacznikow kraicowych spowolnienia,
aby wykonac spowolnienie.

PRZYCISKI ZEWNETRZNE

Oprocz przyciskow znajdujacych sie w zestawie produktu dostepne sa ztacza umozllWla]qce podtaczenie urzqdzen sterujacych brama, w tym przyciskow ze-
wnetrznych. Parametry wszystkich przyciskow, z wyjatkiem przycisku STOP, mozna ustawi¢ w menu ,INPUTS” (WEJSCIA). Wejscia OPEN (OTWORZ), CLOSE (ZAM-
KNIJ), STOP i PUSH s3 normalnie otwarte (NO).

(WCLOSE
| | |
]
(4]
3 F ® . O
g —r ©
(v)
‘, — ‘\D OPEN
fa—Tas e —ay
R[OS

LAMPA SYGNALIZACY)JNA

Lampa ostrzegawcza jest lampa sygnalizujaca prace drzwi, a takze stuzy do oSwietlania obszaru po ruchu drzwi. Jej parametry mozna zmieni¢ w menu YJSCIA”
- ,SWIATEO MIGAJACE”.

40 Mgtgorline



08. SCHEMATY OKABLOWANIA

POLACZENIE PASKA LED Z PRZEKAZNIKAMI WIELOFUNKCYJNYMI

Podtaczenie tasmy LED bez modutu MM90-RGB wewnetrznym zasilaczem, o maksymalnej mocy 1,2 W.
Parametry przekaznikow mozna zmieni¢ w menu ,WY)SCIA” > , KONFIGURACJA WY)SC".

MODUt MM90-RGB (OPCJONALNIE)

Podczas podtaczania modutu MM90-RGB mozna go zasila¢ zewnetrznie lub wewnetrznie. W przypadku zasilania zewnetrznego mozna dostarczy¢ wyzsza moc
do diod LED.

Parametry tego modutu mozna zmieni¢ w menu ,WYJSCIA” - ,KONFIGURACJA WY)SC”.

Zasilanie zewnetrzne

Aby skorzystac z trybu zewnetrznego, nalezy podtaczyc EXT 12V do wejscia 12V, a EXT GND do wejscia GND. W tym trybie maksymalna moc diod LED wynosi
20W na kazdym wyjsciu.

12V EXT

[ ]
=l
~

L=

« Zasilanie wewnetrzne
Aby skorzystac z trybu wewnetrznego, wystarczy uzy¢ wejscia 12V jako wyjscia. W tym przypadku maksymalna moc diod LED wynosi 1,2 W.
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08. SCHEMATY OKABLOWANIA

MODUt KOMUNIKACYJNY (OPCJONALNY)

Ztacze COMM umozliwia potaczenie dwoch ptyt sterujacych MC415, umozliwiajac korzystanie z trybow zaleznych od komunikacji miedzy nimi, takich jak MAS-
TER/SLAVE i INTERLOCK.

Aby zapewnic¢ sprawng komunikacje miedzy ptytami sterujacymi, zaleca si¢ stosowanie skretki.
Parametry tego modutu mozna zmieni¢ w menu ,,USTAWIENIA” - , USTAWIENIA SYNCHRONIZAC)I BRAMY”.

oud
f } c.e.e.o. DO
L A 52865020()51 286D
. B i A I
e —
~ GND
———— ~ ER. .. =
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08. SCHEMATY OKABLOWANIA

ZtACZE WTYKOWE DO BRAMY SZYBKOBIEZNE])

DT D)
[ ]

;Y
Lle|e|eo|o(eo|o|e]e

* 5
XE
i

o|lo|o|0o|0|O0|O|O|O
LAl aDLa9la9leo i3 2y

ZLACZE (NUMER) ZLACZE CENTRALI STERUJACE) (SIGLA) (0] 1%

1 E. HAMULEC - L FAZA HAMULCA ELEKTRYCZNEGO
2 E. HAMULEC - N NEUTRALNE POLOZENIE HAMULCA ELEKTRYCZNEGO
3 PRZELACZNIK GRANICZNY - GND WSPOLNY WYACZNIK KRANCOWY
4 PRZELACZNIK GRANICZNY - FO WY+ACZNIK KRANCOWY OTWARCIA
5 PRZELACZNIK GRANICZNY - FC WY+ACZNIK KRANCOWY ZAMKNIECIA
6 KREGLE - KREGLE SYGNAL RECZNEJ KORBY
7 KREGLE - 24V ZASILANIE RECZNEJ KORBY
8 MOTOR - U FAZA SILNIKA (U)
9 MOTOR - V FAZA SILNIKA (V)
10 MOTOR - W FAZA SILNIKA (W)

11(V0.6) ENCODER ABSOLUTNY - 24V (Z REZYSTANCJA) ZASILANIE DIODY LED

11(v0.7) WY)SCIA WIELOFUNKCYJNE - 12V ZASILANIE DIODY LED
12 WY)SCIA WIELOFUNKCY)NE - OUT3 NIEBIESKA DIODA LED
13 PRZEKAZNIK 1- NO ZIELONA DIODA LED
14 PRZEKAZNIK 2 - NO CZERWONA DIODA LED
15 N/A -
16 PRZEKAZNIK 1- NC -
17 FOTOKOMORKA 1 - 24V ZASILANIE FOTOKOMORKI
18 NIE PODEACZAC WEJSCIE TESTOWE FOTOKOMORKI
19 FOTOKOMORKA 1 - LE1 SYGNAL FOTOKOMORKI
20 NIE POD£ACZAC WSPOLNY FOTOKOMORKI
21 +24V AUX - 24V RADAR 12/24 V
22 NIE PODEACZAC RADAR AC/DC
23 WEJSCIA PRZYCISKOW - OTWARTE SYGNAE RADAROWY
24 WEJSCIA PRZYCISKOW - GND WSPOLNY DLA RADARU/ZIEMI

EARTH ZIEMIA ZIEMIA SILNIKA
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08. SCHEMATY OKABLOWANIA

ZtACZE WTYKOWE DO BRAMY SZYBKOBIEZNE])
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09. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

01 - Prad przetezeniowy silnika Osiagnieto maksymalny prad silnika. Wirnik moze by¢ zablokowany.
02 - Krytyczne przepiecie magistrali | Napigcie osiagneto poziom krytyczny. Sprawdz, czy rezystor hamujacy jest aktywny.
Sprawdz limit napiecia ustawiony dla tego btedu.
+ Sprawdz, czy rezystor hamujacy i jego parametry sg ustawione prawidtowo.
03 - Przepigcie magistrali - Rampa hamowania moze byé zbyt wysoka w stosunku do obciagzenia silnika. Sprobuj zmniejszy¢
hamowanie.
« Jesli nie ma rezystora hamujacego, sprawdz wartoSci rampy inwersji i hamowania.
. .. . . Sprawdz limit ustawiony dla tego btedu.
04 + Niskie napiecie magistrali prawe . oy gobie
Przyspieszenie moze byc zbyt wysokie.
System wykorzystuje metode sterowania silnikiem synchronicznym ,bezczujnikowym FOC”. W
05 - Utrata odniesienia kata przypadI.(U amgarll‘ot.inilesmn.la katowego §|ln|k nie bedzie mogl QZlatac .pr‘a.WId[.OV\{O. Btad ten
wystepuje najczesciej w fazie rozruchu, kiedy wstepne obliczenie potozenia wirnika ma kluczowe
znaczenie dla prawidtowego dziatania.
Wirnik silnika jest zablokowany. Btad ten wystepuje, gdy silnik jest w ruchu, a moment obrotowy
wymagany przez obciazenie przekracza maksymalny moment obrotowy, jaki moze zapewnic silnik. W
06 - Zablokowanie silnika tej sytuacji silnik probuje poruszy¢ obciazeniem, ale poniewaz nie jest w stanie tego zrobi¢, pozostaje
w stanie ciagtego wysitku. Aby zapobiec uszkodzeniom, system wykrywa ten stan i wytacza silnik jako
Srodek ochronny.
Jest to btad spowodowany wykryciem wysitku. Jesli btad jest fatszywie pozytywny, nalezy obnizy¢
07 - Wykrywanie czutosci wartosc¢ czutoSci w parametrze ,Czutosc”, zawsze upewniajac sig, ze mozna utrzymac wykrywanie
wysitku.
Podczas przyspieszania lub zwalniania osiggnieto maksymalny prad silnika.
08 - Prad przetezeniowy rampy . Sprawdz.czasyf ust‘aW|one dla przysples;enla i zwalniania, a takz.e ‘rej\mpy od}/vroct?n!a i ham.owan‘la.
- Btad moze by¢ zwigzany z parametrami momentu obrotowego; jesli brama jest ciezka, moze byc
konieczne ich podwyzszenie.
Temperatura modutu mocy silnika osiggneta wysoki poziom.
+ Sprawdz, czy wentylator dziata. Jesli dziata, rozwaz obnizenie temperatury, aby aktywowac
o 1 entylator.
09 * Przegrzanie silnika v ) Y . Lo . . . -
+ ByC moze przepalit si¢ bezpiecznik termiczny silnika.
Uwaga: Jesli nie uzywasz bezpiecznika termicznego, umies¢ bocznik w ztaczu H - BEZPIECZNIK TERMICZNY
NC.
. q Problem z wykonywaniem zadan w sterowniku silnika. Ten btad nie powinien wystapic, chyba ze
10 - Btad wykonania wystepuja problemy z mikrokontrolerem silnika.
11 - Nie znaleziono danych silnika Btad po@czas tadowanla parametrow silnika; pamiec sterownika moze by¢ uszkodzona. Uruchom
ponownie urzadzenie.
12 - Komunikacia sterownika Problem w komunikacji miedzy mikrokontrolerem centrali sterujacej a sterownikiem silnika. Sprawdz,
) czy kabel komunikacyjny miedzy ptytami jest w dobrym stanie.
L Czestqtllwosc wejSciowa pradu Czestotliwosc zasilania musi wynosic od 45 Hz do 55 Hz. Sprawdz zasilanie i sprobuj ponownie.
przemiennego
L. L. . Napiecie wejsciowe jest nizsze niz ustawiony limit.
14 - Niskie napiecie wejSciowe . IR .
= » Sprawdz, czy zasilanie jest stabilne.
pradu przemiennego . . .
- Sprawdz zdefiniowane limity.
. L. . Napiecie wejsciowe jest wyzsze niz ustawiony limit.
15 « Wysokie napiecie wejsciowe - I .
o » Sprawdz, czy zasilanie jest stabilne.
pradu przemiennego . . .
- Sprawdz zdefiniowane limity.
Urzadzenie pozycjonujace ulegto awarii.
« Enkoder kwadraturowy: Sprawdz, czy kable sa prawidtowo podtaczone i czy enkoder jest
16 + Awaria urzadzenia zamontowany na silniku.
aurza - Enkoder absolutny: Sprawdz potaczenie kabla, dziatanie enkodera i czy wybrany kierunek jest
pozycjonujacego h
prawidtowy.
* LimitSwitchEncoder lub LimitSwitchWorkTime: Wystepuje btad, jesli brama przekroczy oczekiwane
pozycje otwarcia lub zamkniecia, prawdopodobnie z powodu usterki wytacznika krancowego.
Centrala sterujaca nie wykryta pradu w silniku, co wskazuje, ze silnik nie dziata. Sprawdz, czy fazy
silnika sa prawidtowo podtaczone do centrali sterujacej.
17 - Silnik nie dziata Uwaga: Bardzo lekkie bramy moga generowac fatszywe alarmy (bardzo niski prad). W takim przypadku
mozna wytaczyc parametr USTAWIENIA SILNIKA - PARAMETRY ZABEZPIECZEN - WYKRYWANIE
SILNIKA.
18 - Przepetnienie enkodera Centrala sterujaca wykryta przepetnienie enkodera absolutnego. Sprawdz, czy kurs jest poprawnie
absolutnego zaprogramowany; moze sie zdarzy¢, ze enkoder nie ma wystarczajacej rozdzielczosci dla bramy.
10 o TR aledEs Ten btqg V\{ystepu:je,.gdy prbztev(\;odykenliodgni.aIﬂ/vzdraéuiowego Q} iQ2 3 zant:|t=:n|one. I\(Ijalezy zmienic
kwadraturowego przewody i sprawdzic, czy btad zniknat. Jesli btad nadal wystepuje, moze to byc spowodowane
przetaczeniem faz silnika.
Ten btad pojawia sig, gdy centrala sterujaca jest zablokowana przez funkcje INTERLOCK, a centrala
20 + Trwate zablokowanie blokad sterujaca odpowiedzialna za blokade nie wykonata odblokowania przed zakonczeniem komunikacji.
v Problem ten wystepuje zazwyczaj z powodu przerwy w komunikacji miedzy centralami sterujagcymi lub
gdy centrala sterujaca, ktora spowodowata blokade, niespodziewanie sie wytacza.
Ten btad jest wyswietlany, gdy centrala sterujaca, ktora probujesz zablokowaé, nie otrzymata
21 - Btad blokady blokady odpowiedzi. Problem ten wystepuje w przypadku awarii komunikacji lub gdy zablokowana centrala
sterujgca zostanie nieoczekiwanie wytaczona.
Ten btad wystepuje w przypadku awarii komunikacji miedzy centrala sterujaca Master a centrala
22 - Btad komunikacji master/slave | sterujaca Slave. Moze by¢ rowniez wyswietlany, jesli obie podtaczone ptyty sterujace sg skonfigurowane
jako Master.
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